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Série BRMB - Robo Universal

BRMB 3/500

Modelo BRMB 3/500

Familia Universal
Numero de Eixos 6 g
Motoriza¢do AC E
Raio Maximo de Trabalho 500mm 0))
Repetibilidade de Posicionamento | £0.02mm a
Carga Maxima 3kg Q
Peso 28kg
Classificagdo IP IP65 (IP67 para Pulso)
)1 370°/s
]2 370°/s
Velocidade 13 430°/s g
I\O/IaxwmaNde 14 300°/s E
eragao
P 15 460°/s =
J6 600°/s Q
) +170° o
12 +110° (@)
Alcance Maximo )3 +40~-220°
de Movimento 14 +185°
15 +125°
16 +360°
14 4.41N'm
Torque de Carga
do Eixo Permitida J5 4.41N'm
16 2.94N'm
4 0.15kgm?2
Inércia de Carga J 2 3
do Eixo Permitida J5 0.15kgm
B P
6 0.1kgm ® Area de Trabalho:
Configuragdo da Mangueira de Ar | 4-®4mm (Unidade' mm)
Conexdo Elétrica Integrada 10 Vias ' (@)
Método de Instalagdo Montado no Chao, na Parede e/ou Pendurado 2
Ambiente Temperatura do Ambiente O~45°C 250 745 g
. ’ Abaixo de 75%RH (Curto Prazo 95% RH). o
Operacional Umidade do Ambiente | gem condensacio =
RequistosdeVibraggo | Abaixo de 0.5G (4.9m/s2) Q
—
Nivel de Ruido < 70dB(A) E
. N N 3 R211.5
A p lica Gao Manipulagéo , Montagem, Rotulagem, Distribuiggo e Inspegéo Visual (@]
g
® Dimensdes de Montagem da Base e
Dimensdes do Flange do Pulso: o
(Unidade: mm)
B
500 500 \_Alcance do Ponto P
10-M3 profundidade
4-¢11 Passante 7 simétrico
2-26H7;" " Passante ‘
I
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