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Série BRU - Robo Universal
BRU 12/1400

Modelo BRU 12/1400

® Dimensdes de Montagem da Base e
Dimensdes do Flange do Pulso:

(Unidade: mm)

4-M10 Passante

L

4-M20 Passante

1p1om 08

Notas:

STAHL

Meyer

Alcance do Ponto P

Familia Universal
NUmero de Eixos 6 %
Motorizac¢do AC E
Raio Maximo de Trabalho 1460mm D
=
Repetibilidade de Posicionamento | +0.03mm (7))
Carga Maxima 12kg L
Peso 160kg
Classificagdo IP IP65 / IP67 para o Pulso
] 170°/s
J2 170°/s
i o )
Velocidade 13 200°/s O
I\O/Ia><|maNde 14 400°/s ('F
eragdo
peres J5 360°/s E
16 600°/s Q
v
J +165° an
J2 +155~-90° o
Alcance Maximo J3 +78~-165°
de Movimento 14 L185°
J5 +120° -
J6 +360°
Torque de Carga 4 LN
do Eixo Permitida J5 22N'm
J6 9.8N'm
4 ) 2
Inércia de Carga J 065 kgm
do Eixo Permitida J5 0.65 Kgm?
2 F4 .
1o o Lien ® Area de Trabalho:
Configuragdo da Mangueira de Ar | 1-®8mm (Unidade' mm)
Conexdo Elétrica Integrada 16 Vias ) (@)
Método de Instalacdo Montado no Chéo, na Parede e/ou Pendurado 9
o QO
. Temperatura do Ambiente 0~45 °C
Ambiente - o
: . . Abaixo de 75%RH (Curto Prazo 95% RH). O
Operacional Umidade do Ambiente | con condensacio =
Requisitos de Vibraggo Abaixo de 0.5G (4.9m/52) = Q)
—~
Nivel de Ruido <80dB (A) 5 2 =
Aplicacdo Movimentagdo de Materiais, Montagem Ponto P (@)

1 1
Passante Furo com rosca M20 na
extremidade do corpo
(diametro pequeno: ©17,5 mm)
A base do cliente utiliza
furo de rosca M16 com
parafuso M16 de rosca completa




