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Série BRU - Robo Universal

BRU 220/2700

Modelo BRU 220/2700

Familia Universal
NUmero de Eixos 6 g
Motoriza¢do AC E
Raio Maximo de Trabalho 2701mm )
Repetibilidade de Posicionamento | +0.06mm a
Carga Maxima 220kg o
Peso 1100kg
Classificagdo IP IP65 / IP67 para o Pulso
J1 120°/s
J2 105°%/s
Velocidade 13 110°/s E
S B o 3
J5 160°/s N
16 220°/s QD
J1 +183° »81
]2 +85°~-60° (@)
Alcance Maximo J3 +80°~-130°
de Movimento 14 +220°
J5 +125°
16 +360°
Torque de Carga J4 1980 m
do Eixo Permitida 5 1380N-m
16 735N'm
Inércia de Carga )4 228Kgm”
do Eixo Permitida 5 228Kgm?
] 15 196Kgm? ® Area de Trabalho:
Configuragdo da Mangueira de Ar 2—<D1‘2mm (Unidade: mm)
Conexdo Elétrica Integrada 16 Vias (D)
Método de Instalacdo Chdo =
. TemperaturadoAmbiente | 0~45°C Q
Amb\enﬁe - Abaixo de 75%RH (Curto Prazo 95% RH) 8-
Operacional Umidade do Ambiente | sem cCondensacio =
RequistosdeVibraggo | Abaixo de 0.5G (4.9m/s2) Q
Nivel de Ruido < 80dB (A) \@% g
Aplicacdo Movimentagdo de Materiais, Montagem, Soldagem \\ D @)

Alcance do Ponto P

® Dimensdes de Montagem da Base e
Dimensdes do Flange do Pulso:
(Unidade: mm)
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