ﬂI“STAHL
'/ ilMeyer
Série BRU - Robo Universal

BRU 50/2180

Modelo BRU 50/2180

Familia Universal
NUmero de Eixos 6 g
Motoriza¢do AC E
Raio Maximo de Trabalho 2180.5mm @
=
Repetibilidade de Posicionamento |+0.06mm (7))
Carga Maxima 50kg L
Peso 560kg
Classificagdo IP IP54/1P65 para o Pulso
J1 175°/s
)2 170°/s
Velocidade 13 178°%/s g
I\O/IaxwmaNde 14 260°/s a
eragao
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16 350%/s Q
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J1 +160° an
)2 +130~-60° o
Alcance Maximo J3 +75~-195°
de Movimento 14 +185°
J5 +120°
J6 +360°
Torque de Carga )4 260nm
do Eixo Permitida J5 260N'm
16 147N-m
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Inércia de Carga J 28Kgm
do Eixo Permitida J5 28Kgm?
> P
J 11K8m ® Area de Trabalho:
Configuragdo da Mangueira de Ar | 1-®12mm (Unidade' mm)
Conexdo Elétrica Integrada 16 Vias ’ N
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Operacional Umidade do Ambiente | germ condensagao =
RequistosdeVibraggo | Abaixo de 0.5G (4.9m/s2) Q
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escareador invertido 400 9
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