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Série BRU - Robo Universal

BRU 600/2850

Modelo BRU 600/2850

Familia Universal B }AH'L
Numero de Eixos 6 v sever C
. ary 6002850 o}
Motorizagdo AC =
Raio Méximo de Trabalho 2850mm o
=
Repetibilidade de Posicionamento | £0.15mm 0w
Carga Maxima 600kg o
Peso 3200kg
Classificacdo IP IP54
] 90°/s
)2 90°/s
Ve/\olcidade 13 90°/s E
Ma><|maNde 14 110°/5 ~
Operagao E . —~
J 110°/s N
J6 180°/s Q
J1 +180° “81
J2 +90~-65° o
Alcance Maximo 13 +70~-30°
de Movimento 14 1360°
15 +120°
J6 +360°
Torque de Carga J4 000N
do Eixo Permitida 5 4090N-m
16 2235N'm
4 2
Inércia de Carga J 1080Kgm
do Eixo Permitida 5 1080Kgm?
6 705Kgm? ® Area de Trabalho:
Configuragdo da Mangueira de Ar | 1-®12mm (Unidade' mm)
Conexdo Elétrica Integrada 10 Vias ’ @)
Método de Instalagdo Chdo 9
. Temperaturado Ambiente | 0~45°C g
Ambiente ppe——— EE— 600 1300 330 =
B Below short-term 0 condensation
Operacional Umidade do Ambiente ‘ = = - °
RequistosdeVibragio | Abaixo de 0.5G (4.9m/s2) j 4, -3 <0
Nivel de Ruido <80dB (A) 5 = % g
R - Movimentagdo de Materiais, Paletizagdo, Montagem, b Va - - +J5~ - O
Apl‘cagao Corte e Conformacado de Metais \\ 3 Alcance do

Ponto P
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655

® Dimensodes de Montagem da Base e
Dimensdes do Flange do Pulso:
(Unidade: mm)
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4-M16 passant 10

4X2-(926 passante




