Série BRU - Robo Universal

BRU 8/1400

odelo BRU 8/1400
Familia Universal
NUmero de Eixos 6
Motorizacdo AC
Raio Maximo de Trabalho 1405mm
Repetibilidade de Posicionamento |£0.05mm
Carga Maxima 8kg
Peso 143kg
Classificacdo IP IP40 / IP65 para o Pulso
J1 170°/s
12 170°/s
Velocidade 13 160°/s
Méxima~de 14 360°/s
Operagdo
15 320°/s
16 450°/s
N +165°
)2 +155~-90°
Alcance Méaximo J3 +70~-200°
de Movimento 14 $170°
J5 +120°
16 +360°
Torque de Carga J4 LB
do Eixo Permitida J5 9.8N'm
J6 6.7N'm
Inércia de Carga )4 0.6Kemt
do Eixo Permitida J5 0.25Kgm?
16 0.1Kgm?
Configuracdo da Mangueira de Ar | 1-®8mm
Conexdo Elétrica Integrada 16 Vias
Método de Instalacdo Montado no Chao, na Parede e/ou Pendurado
Ambiente Temperatura do Ambiente ON45 °C i
Operacional Uridade do Ambiente éi’fﬂ‘xé’o‘iiiﬁf;i%c“"" e
Requisitos deVibraggo | Abaixo de 0.5G (4.9m/s2)
Nivel de Ruido < 80dB (A)
A p lica gé o) Movimentagdo de Materiais e Manutengao de Mé&quinas

® Dimensodes de Montagem da Base e
Dimensdes do Flange do Pulso:

(Unidade: mm)

25!{7,)*"' 012profundidade 7_\

Notas:
Furo com rosca M20 na extremidade do corpo (didmetro pequeno: ¢17,5 mm)
A base do cliente utiliza furo de rosca M16 com parafuso M16 de rosca completa
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® Area de Trabalho:
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(Unidade: mm)
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