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Série BRU - Robo Universal

BRU 90/2280B

Modelo BRU 90/2280B

Familia Universal
Numero de Eixos 6 g
Motoriza¢do AC E
Raio Maximo de Trabalho 2281mm )
=
Repetibilidade de Posicionamento | +0.06mm (7))
Carga Maxima 90kg @
Peso 759kg
Classificacdo IP IP40
11 125°/s
]2 105°/s
Velocidade 13 125°/s E
I\O/IéximaNde 14 21595 3
eracdo
perag J5 165°/s E
16 230°/s QO
v
)1 +180° an
)2 +135--126° o
Alcance Maximo J3 +55~-230°
de Movimento 14 4+180°
15 +120°
16 +360°
321N
Torque de Carga 14 i
do Eixo Permitida 5 321N-m
16 165N'm
4 52Kgm?
Inércia de Carga J & n
do Eixo Permitida J5 52Kgm
45Kgm? A .
— — J6d - gm ® Area de Trabalho:
onfiguracdo da Mangueira de Ar | 2-®10 ;
gurag g omm (Unidade: mm)
Conexdo Elétrica Integrada 16 Vias (@)
Método de Instalagdo Chdo 140 9
. Temperatura doAmbiente | 0~45°C 100 1451 205 g
Ambiente ) Abaixo de 75%RH (Curto Prazo 95% RF). o
Operacional Umidade do Ambiente | s condensacio =
RequistosdeVibraggo | Abaixo de 0.5G (4.9m/s2) Q
—~
Nivel de Rufdo <80dB (A) =
. ~ Movimentagdo de Materiais, Paletizagéo, m -5 J
Ap li Cagao Alimentacdo de Maquinas, Corte e Conformacéo de Metais o / + N O
& lgl e / N
S8 | g /e (K +J5
= Ty Y Ponto P
® Dimensdes de Montagem da Base e AER e
Dimensdes do Flange do Pulso: N 5 )
. S \ +
(Unidade: mm) 5 T
gl | 8 =
\Alcancedo
o5 1 Ponto P
4X2-930 passante, simétrico
escareador invertido 53, profundidade 3 208 908 1050 2281

4-245H7;% % profundidade 16

6-M8 profundidade 15,
simétrico

2800

4x2-M20 passante,




