Série BRCSR - Robo Colaborativo
BRCSR 4/919

Especifica¢cdes

STAHL
Meyer

Carga Maxima 4kg
Alcance 919 mm
Peso Cercade 17.5 kg
sT A\";r
Eixos 6 mey
4
Tempo Médio Entre Falhas > 50,000 h \

Fonte de Alimentacdo

Programacdo

90-264VAC, 47-63Hz/48VDC

Controle Direto e
Interface Gréfica

Performance \
Médio Pico P
Consumo de Energia 4
200w 700 w

Mais de 20 caracteristicas de seguranga
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Seguranga ajustaveis, incluindo detec&o de colisdo, @ f —

paredes virtuais e modo de colaboragdo | ~N

| QO

Certicagao e | B

Sensor de forga (flange da ferramenta) Forca, x-y-z Torque, x-y-z ‘\“ ©
Resolucdo da Medicdo da Forga 0.1N 0.02 Nm “‘
Precisdo Relativa do Controle da Forga 05N 0.1 Nm “\

Alcance ajustavel de rigidez cartesiana
Temperatura de Funcionamento

Humidade

Movimento

Repetibilidade +0.03 mm Alcance de Trabalho
Dimensdes: mm (@)
Movimento do Eixo Alcance de Trabalho  Velocidade Maxima o
[o]
Eixo1(J1) +175° 180°/s @ R306.23 =
O
Eixo 2 (J2) ={1815"=+1 35" 180°/s a
. OR169.34 —
Eixo 3 (J3) -170°~+140 180°/s o =
D @R179.65 (@)
Eixo 4 (J4) +175° 180°/s
Eixo 5 (J5) (75 180°/s
Eixo 6 (J6) 1757 180°/s
Velocidade maxima na <2m/s
extremidade da ferramenta

0~3000N/m, 0~300Nm/rad
0°C~45°C

< 95% RH (sem condensagao)

Caracteristicas

Classificacdo IP P54
Classificaggo ISO Sala Limpa 5 Fixacao da Base
Dimensées: mm
RU|’dO <70 dB (A)
A @ 8H7x10 10
Instalagdo Em qualquer angulo
Portas /O da ferramenta 2 saidas digitais, 2 entradas digitais, @ 4-08.4 simétrico

Interface de comunicacdo da ferramenta
Fonte de alimentacao I/O da ferramenta
Portas de I/0 de utilizagdo do pedestal
Interface de Comunicagdo do Pedestal

Fonte de Alimentagdo de Safda do Pedestal

2 entradas andlogas

Uma porta Ethernet de 100 megabits com
Interface RJ45 na base de conexdo

(1) 24V/12V, 1A/ (2) 5V, 1.5A

4 Saidas Digitais, 4 Entradas Digitais
2 Canais Ethernet

24V, 1.5A
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. Parafusos 4-M8, profundidade minima 15

@ o8H7 ¥ 85




