Série BRCST- Robo Colaborativo ﬂ"‘ STAHL
BRCST 7/1125 Meyer

Especificacdes

Alcance 1,125 mm

Fonte de Alimentacio 90-264VAC, 47-63Hz/48VDC

Performance

Poténcia 300w

ENISO 13849-1, Cat.3, PLd, EN ISO 10218-1,
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Certificagdo e requisitos de marcacao EU CE 2
Sensc e fora s et _ T

Resolucdo da Medicdo da Forga 0.02 Nm
Precsso st ConvokcaFarsa. _ UL

Alcance ajustavel de rigidez cartesiana 0~3000N/m, 0~300Nm/rad
Temperaturade Funconamento  ocdsT

Humidade <90% RH (sem condensag&o)

Repetibilidade +0.03 mm Alcance de Trabalho

Dimensdes: mm )

Movimento do o Akancede Trabato Velodcade Msima o
. Q
Eixo 1(J1) +170° 90°/s =3
o

Y

Eo202) =200 w0 -
i @ 4125 —
Eixo 3 (J3) +120° 180°/s <
@ 15295 (@]

Eixo5(J5) +120° 180°/s

EOBUS) w3 as0us - \
- > @273
Velocidade méxima na <2.8m/s U uj

extremidade da ferramenta
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Caracteristicas
Classificacdo IP P54
B Dimensdes: mm .226
Ruido <70 dB (A)
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Portas I/0 da ferramenta 2 Saidas Digitais, 2 Entradas Digitais e 8| @ 6520
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Fonte de alimentagéo /O da ferramenta 24V 1A 2 % " ° ﬁ" f
B e o dEE RIS
Interface de Comunicagao do Pedestal 2 Canais Ethernet @ Parafusos 4-M10, profuncidade minima 15 :M —
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