Série BRCST- Robo Colaborativo
BRCST 7/1125 PRO

Especifica¢cdes

TivMeyer

Carga Maxima 7 kg

Alcance 1,125 mm

Peso Cerca de 29 kg

Eixos 7 /
> 50,000 h ‘

Tempo Médio Entre Falhas

Fonte de Alimentacdo

Programagdo

90-264VAC, 47-63Hz/48VDC

S
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Controle Direto e 4 N
Interface Gréfica 3 .

Performance \

|eSJ9AIUN

Poténcia 350 w
Ev)
Q
Mais de 20 caracterfsticas de seguranca D
Segu ranca ajustaveis, incluindo deteg&o de coliséo, —
paredes virtuais e modo de colaboragdo ,:‘
Q
o ~ EN ISO 13849-1, Cat.3, PL d, EN ISO 10218-1, v
Cemﬂcagao e requisitos de marcagdo EU CE an
(@)

Sensor de forga (flange da ferramenta)
Resolucdo da Medicdo da Forga

Precis&o Relativa do Controle da Forca
Alcance ajustavel de rigidez cartesiana
Temperatura de Funcionamento

Humidade

Movimento

Repetibilidade 008 mm Alcance de Trabalho

Movimento do Eixo Alcance de Trabalho  Velocidade Maxima Dimensdes: mm Q

Eixo 1 (|1 +170° o )
ixo1(J1) 90°/s o
; 8 . o

Eixo2(J2) +120 90°/s a

Eixo 3 (J3) £170° 120°/s Wi ]

<
Eixo 4 (J4) +120° 120°/s i / o
@ 4375

Eixo5(J5) +170° 120°/s

Eix0 6 ()6) +120° 120°/s L \

Eixo 7 (J7) +360° 120°/5 U )

Velocidade méxima na <25 s @550

extremidade da ferramenta

Caracteristicas

Force, x-y-z Torque, x-y-z

0.1TN 0.02 Nm

0.5N 0.1 Nm
0~3000N/m, 0~300Nm/rad g
0°C~45°C " \

<90% RH (sem condensagao)

Classificagdo IP

I Fixacao da Base

5 Dimensdes: mm

Classificacdo ISO Sala Limpa @226
Rufdo <70 dB (A) %
Instalagdo Em qualquer angulo Pe 0. @
: B| @ 65:0.
Portas /O daferramenta 2 Saidas Digitais, 2 Entradas Digitais =
Interface de comunicagdo da ferramenta RS485 o % JH“ f
Fonte de alimentaggo /O daferramenta 24V 1A ® o & & !
4 saidas digitais, 4 entradas digitai ¢ e [

Portas de I/O de utilizagdo do pedestal sl 4'%5'5;3 S:gjgnzg [El2s;

. . Parafusos 4-M10, profundidade minima 15 N — =
Interface de Comunicagdo do Pedestal 2 Canais Ethernet [#]oo2s]Ale] B :

24V, 1.5A

Fonte de Alimentagdo de Saida do Pedestal




