Série BRCU - Robo Colaborativo ﬂ"‘STAHL
BRCU 18/1062 Meyer

Especificacdes

Alcance 1,062 mm

Fonte de Alimentacio 90-264VAC, 47-63Hz/48VDC

Performance

Poténcia 600 w
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Resolu¢do da Medicdo da Forca 0.02 Nm
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Alcance ajustavel de rigidez cartesiana 0~3000N/m, 0~300Nm/rad
| I era

Humidade < 93% RH (sem condensag&o)

Repetibilidade +0.03 mm Alcance de Trabalho
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Eixo 1 (J1) +175° 120°/s
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Eixo 3 (J3) +165° 180°/s @ 1402
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Eixo 5(J5) +175° 180°/s @ Ri66

Velocidade maxima na <3m/s
extremidade da ferramenta

Caracteristicas

Classificacdo IP IP54 / 1P67

Dimensées: mm
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Portas /O da ferramenta 2 Saidas Digitais, 2 Entradas Digitais,

2 Entradas Andlogas

Fonte de alimentaggo I/O da ferramenta 12V/24V 1A

Interface de Comunicacdo do Pedestal 1 Canal Ethernet @160
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