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Série BRU - Rob0o Universal e Solda

BRUS 6/1400

Modelo BRUS 6/1400

Familia Universa e Solda
Numero de Eixos 6 g
Motorizac¢do AC E
Raio Maximo de Trabalho 1405mm )
=
Repetibilidade de Posicionamento [+0.05mm n
Carga Méxima 6kg QL
Peso 143kg
Classificacdo IP P54
J1 180°/s (170°/s)
]2 180°/s (170°/s)
Velocidade I3 200°/s E
Ma><|ma~de 14 1505 =
Operagdo —
J5 320°/s =
J6 450°/5(520°/s) QO
J1 +165° i
12 +155~-90° (@)
Alcance Maximo )3 +70~-200°
de Movimento 14 1170°
J5 +120°
J6 +360°
Torque de Carga & IR i
do Eixo Permitida J5 9.8N'm
J6 5.9N'm
4 0.6Kgm?
Inércia de Carga J ° .
do Eixo Permitida J5 0.25Kgm
0.06Kgm? 4 .
L : ® Area de Trabalho:
Configuragdo da Mangueira de Ar |/ (Unidade' mm)
Conexdo Elétrica Integrada / ’ 2033 @)
Método de Instalagdo Montado no Ch&o, na Parede e/ou Pendurado 88‘2 = . 625 98 2
: Temperaturado Ambiente | 0~45°C T g
Ambiente . Abaixo de 75%RH (Curto Prazo 95% RH). o
Operacional Umidade do Ambiente | ¢em Condensacdo =
RequistosdeVibragio | Abaixo de 0.5G (4.9m/s2) ()
—
Nivel de Ruido < 80dB (A) E
Apﬁcaggo Soldagem, manutengédo de maquinas, montagem o

1640

® Dimensdes de Montagem da Base e
Dimensdes do Flange do Pulso:
(Unidade: mm)

4-M5 profundidade 8,

osH7y- 012 Profundidade 7 Simétrico

231. 5
. 021 Profundidatie 6
020H70+° 021 Profun g e

240070%_ g5

4-M20 Passant,

Notas:
Furo com rosca M20 na extremidade do corpo (didametro pequeno: 17,5 mm)
A base do cliente utiliza furo de rosca M16 com parafuso M16 de rosca completa



