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Série RHMB - Rob0 Scara Meyer

IRHMB 101030B

Comprimento

do Brago 600mm
n Alcance de o
Rotagdo 1132
Comprimento
Especificacdes do Brago 400mm
dos Eixos )2 NG G
Rotagdo +152° C
)
3 Curso 300mm rED
I d o
Iz AFggPachoe 1360 a
I 1000W QO
2 400W
Poténcia do
Motor 13 400W
1 200W -
Q
Unigo de J1 e )2 8300mm/s o
. s
vmcxlidrgade 3 1200mm/s S AHL Meyeﬂ =
, RHMB 1010308 o
) 1300°/s 3
4 (@)
Unido de J1 e J2 +0.02mm

Repetibilidade
de 3 +0.01Tmm

Posicionamento

)4 +0.01° B
Forca Méxima de Pressdo do Eixo J3 510N
i 2
Torque de Inércia Nominal 0.1Kgm
do Eixo J4 Permitida V. 0.9Kgm2

conector DB 26,

10 do Usuari . .
o menane 6 Vias DO, 6 Vias DI
Tempo de Comprimento Carga Nominal / Sistema de
Configuracdo da Mangueira de Ar 3-Gomm ciclo padrao do Brago (mm) Maxima Controle Adaptativo
Método de Instalacdo Bancada 1 Okg / PC/IHM
0.40s 1000 20kg ou QC410
Peso 48.1kg

Nota: Eixo Z opcional curso de 450mm e interface de comunicacdo opcional.
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M RHMB 101030B Espaco de Movimentacdo do Robd, Dimensdes de Construcdo e Instalacdo: (Unidade: mm)

Vista A

_ 110 _

j 50,75.5 j
Nota: O Diagrama mostra a posicdo de origem do Robo. = 4‘ o i
O Eixo Z tem 10mm de curso para cima e 290mm para baixo. L N e 6 xM
Curso Total: 300mm xMAT 6
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Detalhes dos Furos de Montagem da Ferramenta

T

20

< P25 he

588.8

800

¢ — Detalhes dos Furos de Fixagdo
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Detalhes dos Furos de Montagem da Base




