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Série RHMB - Robo Scara V' lllVieyer
IRHMB 121030B

Familia Scara

Comprimento

do Braco 600mm
Ii Alcance de
Rotagdo +132°
Comprimento
Especificagtes do Brago 600mm
dos Eixos 2 Alcance de
Rotagdo +152° ([an
-]
13 Curso 300mm rED
I d o ~
& AFicg:acgeéoe +360 \ a
11 1000W Q
12 750W
Poténcia do
Motor 13 400W
14 200W o
- Y
Unigo de J1 e J2 10900mm/s 5
—
Velocidade 3 1200mm/s LMeyer N
Méxima ! STQEMBmOZVOB B
°© v
14 1300°/s 4
Unido de J1 e J2 +0.02mm ©
Repetibilidade
de 3 +0.01mm
Posicionamento
14 +0.01°
Forca Méxima de Pressdo do Eixo J3 510N
; 2
Torque de Inércia Nominal S
do Eixo J4 Permitida Maximo 0.9Kgm2

conector DB 26,

| - . ]
0 do Usuario 6 Vias DO, 6 Vias DI
Tempo de Comprimento Carga Nominal / Sistema de
Configuragdo da Mangueira de Ar 3-d6mm ciclo padréo do Brago (mm) Méaxima Controle Adaptativo
Método de Instalagdo Bancada 1 Okg / PC/IHM
Peso 52 kg

Nota: Eixo Z opcional curso de 450mm e interface de comunicacdo opcional.
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M RHMB 121030B Espago de Movimentacdo do Robd, Dimensdes de Construgdo e Instalagao: (Unidade: mm)
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R600 Nota: O Diagrama mostra a posicdo de origem do Robd. R T x M4 b
O Eixo Z tem 10mm de curso para cima e 290mm para Baixo. _DC_I 25 g0

Curso Total: 300mm Detalhes dos Furos de

Montagem 'da Ferramenta
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Detalhes dos Furos de Montagem da Base



