STAHL

Série RHMB - Rob0 Scara Meyer

IRHMB 7520

Comprimento

do Brago 400mm
n Alcance de
Rotacdo +131°
Comprimento
Especificaces do Braco 300mm
dos Eixos 2 Alcance de
Rotacdo +141° cC
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3 Curso 200mm 2
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12 MRotacto +360 0
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P 12 400W
Poténcia do
Motor 13 200W
14 200W @ S
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Uni&o de J1 e J2 6806.8mm/s P | 3
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Velocidade X —~
Méxima 13 1111.1mm/s | B
J4 1500/s° ‘ Ql
STAHL Meyer 2
Unigo de J1 e J2 +0.015mm Mool
Repetibilidade
de 3 +0.07Tmm
Posicionamento
I +0.005°
Forca Maxima de Pressdo do Eixo J3 240N
i 2
Torque de Inércia NemiEl 0.05Kgm
do Eixo J4 Permitida - O.ZKng

10 do Usuério

conector DB 26,
7 Vias DO, 6 Vias DI

Tempo de Comprimento Carga Nominal / Sistema de

Configuracdo da Mangueira de Ar 2-O6mm ciclo padrao do Brago (mm) Maxima Controle Adaptativo
Método de Instalaca Bancada PC/IHM
ek 0.41s 700  Ske/1okg M
Peso 25kg

B RHMB 7520 Espac¢o de Movimentagdo do Rob6, Dimens8es de Construcado e Instalagdo: (Unidade: mm)

Nota: O Diagrama mostra a posi¢do de origem do Vista K
Rob6. O Eixo Z tem 10mm de curso para cima e 4xMAT 10
190mm para baixo. Curso Total: 200mm

Detalhes dos Furos de Montagem
da Ferlramenta
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Detalhes dos Furos de Montagem
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