Série RHMB - Robo Scara

IRHMB 8520

STAHL
Meyer

Familia Scara

Comprimento
do Brago
il
Alcance de
Rotagdo

Comprimento
EspecificacBes do Brago
dos Eixos Iz Alcance de
Rotagdo

13 Curso

Alcance de
Ja Rotagdo

11
12

Poténcia do
Motor 13

J4

Unido de J1 e J2

Velocidade 3
Méxima

14
Unido de J1 e J2
Repetibilidade
de J3
Posicionamento
4

For¢ca Mé&xima de Presséo do Eixo J3

L Nominal
Torque de Inércia

do Eixo J4 Permitida L
Maximo

10 do Usudrio

Configuragdo da Mangueira de Ar
Método de Instalagdo

Peso

500mm
+131°
300mm
+141°
200mm
+360°
750W
400W
200W
200W
6632.3mm/s
1111.7mm/s
1500°/s

+0.015mm
STAHL Meyer:

+0.01mm RHMB 8520

+0.005°

240N
0.05Kgm?
0.2Kgm?

Conector DB 26,
7 Vias DO, 6 Vias DI

Tempo de Comprimento Carga Nominal / Sistema de
2-®d6mm ciclo padrao do Brago (mm) Méxima Controle Adaptativo
Bancada PC/IHM

0.42s 800 Skg /10kg ocato

26.5kg

B RHMB 8520 Espaco de Movimentagdao do Robd, Dimensdes de Construcdo e Instalacdo: (Unidade: mm)

Vista K
1.5
Nota: O Diagrama mostra a posicdo de origem de 4xMT 10 4
Robd. O Eixo Z tem 10mm de curso para cima e

190mm para baixo. Curso Total: 200mm

Detalhes dos Furos de Montagem da
zoFerran"ema
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Detalhes dos Furos de Fixacdo
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Detalhes dos Furos de Montagem
da Base
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