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Série RHMT - Robo Scara \'[ llMeyer
IRHMT 5215

Familia Scara

G "
L 250mm
Al d
Rotagao +360°
Comprimento
Especificaces " do Brago 300mm
dos Eixos Al d
Rotagao +360°
J3 Curso 150mm
Al d
o M £360°
11 750W
o 12 200W
Poténcia do
Motor 13 100W
14 100W
Unido de J1 e )2 6942.4mm/s
VeloHldade 13 1333.3mm/s
axima
I 1666.7°/s
Unido de J1 e )2 +0.02mm
Repetibilidade
de 13 +0.01mm
Posicionamento
J4 +0.005°
Forca Méxima de Press&o do Eixo J3 100N
i 2
Torque de Inércia Nominal 0.005Kgm
do Eixo J4 Permitida L
Méximo 0.035Kgm?

Conector DB 26,

10 do Usuério X .
7 Vias DO, 6 Vias DI

Tempo de Comprimento Sistema de

Carga Nominal /

Configuracdo da Mangueira de Ar 2-O4mm ciclo padréo do Brago (mm) Méxima Controle Adaptativo
Método de Instalaca Suspensdo PC/IHM
tosod gt i 0.42s 550  2kg/skg oo
Peso 21kg

B RHMT 5215 Espac¢o de Movimentac¢do do Rob0, Dimens&es de Construcdo e Instalacdo: (Unidade: mm)

Vista A
Nota: O Diagrama mostra a posi¢do de
origem do Robd. O Eixo Z tem 10mm de
7550 curso para cima e 140mm para baixo.
Curso Total: 150mm
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