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Familia Scara

Comprimento

do Brago 425mm
Ii Alcance de
Rotacdo +360°
Comprimento
Especificagbes do Brago 425mm
dos Eixos 2 Alcance de
Rotagdo +360° C
3
13 Curso 200mm E
M
i +360° a
n 750W J @
. 12 400W B fe—
Poténcia do
Motor 13 200W ‘
|
14 200W _J e __\ sy Q_?
"
Unigo de J1 e J2 6606.2mm/s r. o
—
Velocidade N’
Maxima 13 1388.9mm/s B
14 1500°/s "81
- o)
Unido de J1 e ]2 +0.03mm
Repetibilidade
- e " 13 +0.02mm
osicionamento
STA
14 +0.01° Rm!gz%yer
Forgca Mé&xima de Presséo do Eixo J3 190N
Torque de Inércia biaminal 0.05Kgm? l
do Eixo J4 Permitida - 0.2Kgm2 ;
10 do Usuério Conector DB 26,
7 Vias DO, 6 Vias DI
Tempo de Comprimento Carga Nominal / Sistema de
Configuragdo da Mangueira de Ar 3-®d6mm ciclo padrao do Brago (mm) Méxima Controle Adaptativo
Método de Instalacdo Suspensdo O 505 8 5 O 3kg / 5kg PC/IHM
: ou QC410
Peso 35kg
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B RHMT 8320 Espaco de Movimentacdo do Robd, Dimensdes de Construcdo e Instalacdo: (Unidade: mm)
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Nota: O Diagrama mostra a posi¢do de origem do Robd. O Eixo Z tem (Espago reservado

10mm de curso para cima e 190mm para baixo.

Curso Total: 200mm
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