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Série RHR - Robho Scara ' lllMeyer

IRHR 5216

Comprimento
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Uni&o de J1 e )2 6414.1mm/s RHR 52]6eyer' 5
—
Velocidade N
Méxima ;3 952.40mm/s B
J4 20000°/s l "81
Unido de J1 e )2 +0.02mm 1] °
Repetibilidade
de 3 +0.02mm
Posicionamento
14 /
Forca Méxima de Pressdo do Eixo J3 140N

Conector D-sub de 26 pinos,
7 vias DO, 6 vias DI

10 do Usudrio

Tempo de Comprimento Carga Nominal / Sistema de
Configuragdo da Mangueira de Ar 2-O6mm ciclo padréo do Brago (mm) Maxima Controle Adaptativo
Método de Instalagdo Ban PC/IHM
ancada 0.39s 500 2kg /5kg S qcato
Peso 24kg ()
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B RHRD5216 Espaco de Movimentag¢do do Robd, Dimens&es de Construcdo e Instalacdo: (Unidade: mm) ~
<
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Nota: O Diagrama mostra a posicdo de origem do Robo. 1
O Eixo Z tem 10mm de curso para cima e 150mm para 1:5
baixo. Curso Total: 160mm
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