Série RHR - Robho Scara

IRHR 5512

STAHL
Meyer

Familia Scara

Numero de Eixos

Comprimento
do Brago
Eixo X
Alcance de
Rotagdo

Comprimento
EspecificacBes Eixo v do Brago
dos Eixos X0 Alcance de
Rotagdo

Eixo Z Curso

11
12

Poténcia do
Motor 13

J4
Unido de J1 e J2
Velocidade 3
Méxima
14
Unido de J1 e J2
Repetibilidade
de 13
Posicionamento
J4

Forgca Mé&xima de Presséo do Eixo J3

A Nominal
Torque de Inércia

do Eixo J4 Permitida L
Maximo

10 do Usudrio

Configuragdo da Mangueira de Ar
Método de Instalagdo

Peso

3
300mm
+130°
250mm
+140°
120mm
750W
400W
200W

6217.7mm/s
1333.3mm/s
/
+0.025mm
+0.025mm
/
250N

Conector D-sub de 26 pinos,
7 vias DO, 6 vias DI

Sistema de

Tempo de Comprimento Carga Nominal /

4-06mm ciclo padréo do Brago (mm) Méaxima Controle Adaptativo
Bancada Skg / PC/IHM
0.39s 550 10% ou QC410
20kg g

B RHR 5512 Espaco de Movimentacdo do Rob6, Dimens8es de Construcao e Instalacdo: (Unidade: mm)

Note: A imagem mostra o limite do cruso

superior do rob6. O Eixo Z tem 120mm de K
curso para baixo. Curso Total: 120mm H
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