Série RPD - Robo Paralelo Delta MI“STAHL

RPD 6/1600S6

Carga Nominal
Raio Maximo de Trabalho

Eixos

Precisdo de posicionamento repetitivo

Precisdo de posicionamento repetitivo  +0.Tmm ’

do angulo de quatro eixos

25/305/25

90/400/90

Velocidade Maxima
Fonte de Alimentagdo
Poténcia

Classificagao IP

Peso

Alcance Operacional
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Didmetro cilindrico do espaco de trabalho  1600mm | #1300
Diametro da ponta conica do
espaco de trabalho 1300mm #1600
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AC380V + 10% de Trés Fases, 50/60HZ

4.7KW

IP54

190kg

1022

2180

N

350:0

4-M5
4-M4

240 H7
260 h7




