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Série BRCSR - Robo Colaborativo

BRCSR 3/705

Carga Maxima

Alcance

Peso

Eixos

Tempoe Médio Entre Falhas

Fonte de Alimentacao

Prograrmacdo

Performance

3kg
705 mm
Cerca del15 kg
6
>50,000n

90-264VAC, 47-63Hz/48VDC

Controle Direto e
Interface Grafica

Consumo de Energia

Seguranga

Certificacao

Sensor de forga (flange da ferramenta)
Resolugdo da Medigdo da Forga
Precisdo Relativa do Controle da Forga
Alcance ajustdve| de rigidez cartesiana
Temperatura de Funcionamento

Humidade

Movimento

Medio Pico
180w 400 w

Mais de 20 caracteristicas de segurarga
ajustavels, inclulndo detecdo de collsao,
paredes virtuals & modo de colaboragdo

EM IS0 13849-1, Cat3, PLd, EN SO 102181,
& requisitos de marcagio EU CE

Fur‘;a’ My Torque, Koy=Z
01N 0.02 Nm
05N 0.1 Nm

0~-3000M/m, 0~300Nm/rad
07C-457C

< 95% RH (sem condensacao)

Repetibilidade
Movimento do Eixo
Eixo 1(J1)
Eixo2()2)
Eixo3()3)
Eixad(J4)
Eixo5(J5)
Eixo6(J6)

Velocidade maxima na
extremidade da ferramenta

Caracteristicas

+0.03 mm

Alcance de Trabalho  velocidade Maxima

=T 180°%/s
-135°~4130° 180%/5
175°~+135° 180°/s
£175° 180%/s
£175° 180°/s
£1759 180%/s

< 1.5m/s

Classificacao IP

Classificagdo IS0 Sala Limpa
Ruido

Instalagdo

Portas /O da ferramenta

Interface de comunicaggo daferramenta
Fonte de alimentacio VO da ferramenta
Portas de /0 de utilizagdo do pedestal
interface de Comunicagdo do Pedestal

Fonte de Alimentagao de Saida do Pedestal

IP54
5
<70 dB (A)
Em qualquer angule
2 saidas digitais, 2 entradas digitais,

2 entradas andlogas

Uma porta Ethernet de 100 megabits com
Interface RI45 na base de conexdo

(1) 24V 2V, 1A 1 (2) 5V, 1.5A
4 Saldas Digitais, 4 Entradas Digitais
2 Canais Ethernet

24\, 1.5A
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Alcance de Trabalho

Dimanadas: mm

N,

A" s
\ @ R294.28

@ Rraga2s

Fixacao da Base

Dimensbes: mm

@ sH7 10

@ 4-06.6 Simétrico

il

b7

@ Faratusos 4-M8, profundidade minima 12

@ sH7=10
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Série BRCSR - Robo Colaborativo sy sTAHL
BRCSR 4/919 lliMeyer

Carga Maxima Akg
Alcance 919 mm
Peso Cercade 175 kg
' gTARL,
Eix0s 6 mey
Tempo Médio Entre Falhas >350,000 C
Fonte de A[imen[aqé(} 90-264VAC, 47-63Hz/48YDC / E.
<
z Controle Direto e F\ 2
Programacado Interface Grafica : &
Performance
Medio Pico g
Consumo de Energla .
200 w 700 w \ ( 3 e,
> | =
Mais de 20 caracteristicas de segurarga - A @ (g»]
Seguranca ajustavels, incluindo detecdo de collsdo, l n < —
paredes virtuals & modo de colaboragdo 3 N
af]
e EN IS0 138491, Cat3, PLd, EN SO 10218-1,
Ce mﬂcagaa & requisitos de marcagio EU CE VBI
Sensor de forga (flange da ferramenta) Forga, xy-z Torgue, x-y-z ©
Resolu¢do da Medigdo da Forga 0.1 N 0.02 Nm
Precisdo Relativa do Controle da Forga 05N 0.1 Nm
Alcance ajustdve| de rigidez cartesiana 0~3000M/m, 0~300Nm/rad
Temperatura de Funcionamento 0457 C
Humidade < 95% RH (sem condensacao)
Movimento
Repetibilidade £0.03 mm Alcance de Trabalho
Dimanadas: mm )
Movimento da Eixo Alcance de Trabalho  velocidade Maxima - (@]
3 juf]
Eixa1(J1) S 180°%/s j /.Raﬂﬁ?i =
@]
Eixa2()2) -135°~4135° 180°/s ' 5
i @r169.34 —
Eixa3(J3) 170°=+140° 180°%/s \ / =
; ¥ @r17965 (@)
Eixad(J4) +175° 180%/s : J} e
Eixo5(J5) £175° 180°/s j'/
4
Exo6 ()6} +175° 180%/s i
Velocidade maxima na <2 mis
extremnidade da ferramenta

[ LIGERR

Caracteristicas

\
' @ R403.11

Classificacao IP IP54
Classificacso 1SO Sala Limpa 5 Fixacao da Base
Dimensbes: mm
Ruido <70 dB (A)
& = @ sH7<10 10
Instalagao Em qualquer angulo
2 safdas digjtals, 2 entradas digitais, @ 1-08.4 simétrico

Portes 11O da ferramenta 2 entradas andlogas

et Uma porta Ethernet de 100 megabits com P
Interface de comunicaggo daferramenta Interface RI45 na base de conexao A i -

Fonte dedimentacio VO daferraments (1) 2412V, 1A/ (2) 5V, 1.5A

Portas de I/0 de utilizagao do pedestal 4 Saidas Digitais, 4 Entradas Digitais T ® 0

interface de Comunicagdo do Pedestal 2 Canais Ethernet @ Parafusos 4-MB, profundidade minima 15

@ 0:H7 T a5
Fonte de Alimentagao de Saida do Pedestal 24V, 1.5A



Série BRCU - Robo Colaborativo STAHL
BRCU 7/988 Meyer

Especificacdes

Carga Maxima 7 kg
Alcance 988 mm

Peso Cerca de 27 kg

Eixos 6

Tempo Médio Entre Falhas > 50,000 h

Fonte de Alimentacao 90-264VAC, 47-63Hz/48VDC

- Controle Direto e
Programacdo Interface Grafica

Performance

Poténcia 300w

Mais de 20 caracteristicas de seguranga
Segu ranca ajustaveis, incluindo detecéo de colisdo,
paredes virtuais e modo de colaboragao

EN ISO 13849-1, Cat.3, PL d, EN ISO 10218-1,

Certificagdo e requisitos de marcagdo EU CE

Sensor de forca (flange da ferramenta) Forca, x-y-z Torque, x-y-z

Resolugdo da Medi¢do da Forga 0.1N 0.02 Nm

Precisdo Relativa do Controle da Forca 05N 0.1 Nm

Alcance ajustavel de rigidez cartesiana 0~3000N/m, 0~300Nm/rad

Temperatura de Funcionamento UEC-50°C

Humidade < 93% RH (sem condensagado)

Repetibilidade +0.02 mm
Movimento do Eixo Alcance de Trabalho  Velocidade Méxima T

Eixo1(J1) o8 180°/s

Eix02(J2) 52 180°/s @300 g0
Eixo 3 (J3) 5 234°/s @123 —

Eixo 4 (J4) o 240°/s ]

Eixo 5 (J5) +175° 240°/s i o

Eixo 6 (J6) oo s 300°/s

Velocidade méxima na

i =
extremidade da ferramenta 3.2m/s

Caracteristicas

Classificacdo IP IP54 / 1P67
Classificagdio 1SO Sala Limpa 5 Fixacao da Base
Dimensdes: mm
Rufdo <70 dB (A)
@ 2200
Instalacgo Em qualquer angulo P —

e e e 2 Saidas Digitais, 2 Entradas Digitais

2 Entradas Andlogas
Interface de comunicacdo da ferramenta RS485
Forte de alimentacgo /O da ferramenta 12V/24V 1A ® 20647 (376

4 saidas digitais, 4 entradas digitais,

Portas de I/0 de utilizacdo do pedestal 41/0 de seguranca

Interface de Comunicagdo do Pedestal 2 Canais Ethernet @144

Fonte de Alimentacdo de Saida do Pedestal 24V, 1.5A

|eSJ9AIUN

19]ed

=
Q
'S
an
o

OAlIRI0QR|0D




Série BRCU - Robo Colaborativo MIISTAHL
BRCU 12/1434 '/ llMeyer

Especificacoes

Carga Méxima 12 kg
Alcance 1,434 mm
Peso Cerca de 43 kg
Eixos 6
Tempo Médio Entre Falhas > 50,000 h
Fonte de Ali:'nen{aggo 90-264VAC, 47-63Hz/48VDC

: Controle Direto e
Programacdo Interface Gréfica

Performance

Poténcia 500 W

Mais de-20 caracteristicas de segurancs
SEgU ranga ajustavels, incluindo detecdo de colisdo,
- ' paredes virtuals & mode de colaboragas

EN 150 13849-1, Cat.3, PL.d, EN I50 T0218-1,

Cer[tf:r_agéo e requisitos de marcacdo EU CE
Sensor de forca (flange da ferramenta) Forga, xy-Z Torgue, xy-2
Resolugdo da Medicso da Forga 01N 0.02 Nm
Precisdo Relativa do Controle da Forca 0.5 N 0.1 Nrn
Alcance ajustavel de rigldez cartesiana 0=-3000M/m, 0~300Nm/rad
Temperatura de Funcionamento 0°C-50°C
Humidade <93% RH (sem condensacio)

Movimento

Repetibilidade +0.03 mm Alcance de Trabalho

Dimenses: mm

Movimento do Eixo Alcance de Trabalho  Veloridade Maxirna
o

. +1780 e
Eixo 1 (H ) L 120°%/s @ m ,',-.me;\u
Eixo 2 (J2) 1702 120%/s

) ~ ) [ Rkead |
Eixo3(13) - 180°%/s @760
Eixo 4 (J4) S 234°/s .m' 1

i 1 S @ R125.20

Eix05(J5) £175° 240°/s / \
Eix0.6(]6) +175° 240°/s \
Maximum speed at tool end <3m/s ool o

Caracteristicas

Classificacdo IP IP54 / P67

Classificaggo ISO Sala Limpa 5 Fixagdo da Base

Dimensbes: mm

Ruido <70 dB(A)

@0z
Instalagéo Em gualguer dngulo @ 2-o6H7 (1) ¥ 6

Boptas O femarents 2 Saldas Digitais, 2 Entradas Digitais,

2 Entradas Analogas %
Interface de comunicagao da ferramenta RS485 / @50
i //". : @4 01358
Fortte de alimentacio 110 da ferramenta 12VI24V 1A i i L1026 15

4 saidas digltals, 4 entradas digitais,

Portas de /0 de utilizscdo do pedestal 4D de seguranca

@ Parstiscs 48412, profandidads minima 10

Interface de Comunicagdo do Pedestal 1 Canal Ethernet e

Fonte de Alimentagio de Saida do Pedestal 24y, 1.5A
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Série BRCU

- Robo Colaborativo

BRCU 18/1062

Especificacoes

Carga Maxima
Alcance
Peso

Eixos
Tempo Médio Entre Falhas

Fonte de Alimentacao

Programacao

Performance

Poténcia

Seguranca

Certificacdo

Sensor de forca (flange da ferramenta)
Resolugdo da Medicao da Forca
Precisao Relativa do Controle da Forga
Alcance ajustavel de rigidez cartesiana
Temperatura de Funcionamento

Humidade

Movimento

18 ke
1,062 mm
Cerca de 40 kg
6
> 50,000 h

90-264VAC, 47-63Hz/48YDC

Controle Direto e
Interface Grafica

600w

Mais de 20 caracteristicas de segurarga
ajustaves, incluindo detecdo de colisao,
paredes virtuals & modo de colaboragdo

EM IS0 13849-1, Cat3, PLd, EN SO 102181,
& requisitos de marcagio EU CE

Forga, x-y-z Torgue, x-y-z
01N 0.02 Nm
05N 0.1 Nm

0=3000MW/m, 0~-300Nm/rad

G°C-50°C

< 93% RH (sem condensacao)

Repetibilidade
Movimento do Eixo
Eixo1(J1)
Eixo2()2)
Eixo3()2)
Eixo4(]4)

Eixa 5(J5)
Exo6()6)

Velocidade mdxima na
extremidade da ferramenta

+0.03 mm

Alcance de Trabalho

Dimensdes: mm

Alcance de Trabalho  velocidade Maxima

ST 120%/s
+170° 120°%(s @
+165° 180°/s @ 1402

[
+£1 755 180%/s

@150
1757 180°%(s
st W oot 180%/s

<= 3m/s

Caracteristicas
Classificacao P

Classificacdo I1SO Sala Limpa
Ruido

Instalacao

Portas /O da ferramenta

Interface de comunicagso daferramenta
Fonte de alimentagae VO da ferramenta
Parras de /O de utilizagao do pedestal
interface de Comunicagdo do Pedestal

Forite de Alimentagdo de Salda do Pedestal

2 Saidas Digitals, 2 Entradas Digitais,

IP54 / P67

5 Fixacao da Base

Dimensdes: mm

<70 dB(A)

— @ 0238

Em qualguer angulo ® z-o57(77)% 6

2 Entradas Analogas = T
RS485 //
/ @150
12V/24V 1A T 20 ®:onss

4 saldas digitais, 4 entradas digitais,
4110 te seguranga

1 Canal Ethernet @

24V, 1.5A

@ Parsfusos 8-8412, profundidade minima 18
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Serie BRCU - Robo Colaborativo  smpmsTAHL
BRCU 20/1798 Meyer

Carga Maxima 20 kg
Alcance 1,798 mm
Peso Cerca te 75 kg
Eixos 6
Tempo Médio Entre Falhas >50,000h -
Fonte de Alimentacdo 90-264VAC, 47-63Hz/48VDC 3
<
3 )
= Controle Direto e bind
Programacao Interface Grafica &
Performance
Poténcia 1000 W
U
QO
Mais de 20 caracteristicas de segurarga (1))
Segu ranca ajustayels, incluindo detecdo de colisao, s
! paredes virtuals & modo de colaboragdo ﬁ
QO
- = EN IS0 13849-1, Car3, PLd, EN 1SO 10218-1,
Ce:tlf:r_agao & requisitos de marcagio EU CE ugi
Sensor de forga (flange da ferramenta) Force, x-y-z Torgue, x-y-z ©
Resolugdo da Medicdo da Forga 0.1 N 0.02 Nm
Precisao Relativa do Controle da Forca 05N 0.1 Nm
Alcance ajustavel de rigidez cartesiana 0=2000M/m, 0=300Nm/rad
Temperatura de Funcionamento 0°C-50°C
Humidade < 93% RH (sem condensacao)

Movimento

Repetibilidade £0.05mm Alcance de Trabalho

Dimensdes: mm )
Movimento do Eixo Alcance de Traballo  velocidade Maxima o
o7}
Eixo 1(J1) +175° 120%/s 2y
o @0 | o
Eixo 2(J2) £175 120%s | 2
AR . —
Eixo 3(J3) +170 120°/5 e ) =
Eixo 4 ()4 ) +175° 180%/s '
[ Ei
Eixo5(J5) £175° 234%/s
Eixo 6(J6) +175° 234°%s

Velocidade maxima na <35m/ls
extremidade da ferramenta o ® o | h;-:,"

Caracteristicas
Classificacao [P IP54 / P67

Classlificagao 1SO Sala Limpa g Fixacao da Base

Dimensdes: mm

Ruido <70 dB (A)
Instalagdo Em qualquer angulo @057 Ts
Portas /O da ferramenta 2 Saidas Digitais, 2 Entradas Digitais
2 Entradas Analogas
Interface de comunicacso da ferramenta RS485 @0
Fonte de alimentacao VO da ferramenta 12V24V 1A @ Mo s
7305 - 4 saldas digitais, 4 entradas digitais,
Portas de /0 de utilizagao do pedestal o el

Interface de Comunicacio do Pedestal 1 Canal Ethernet

Fonte de Alimentacan de Salda do Padestal 24V, 1:5A



Série BRCST- Robo Colaborativo

BRCST 3/1010

Carga Maxima
Alcance
Peso

Eixos
Tempo Médio Entre Falhas

Fonte de Alimentacao

Programacao

Performance

3 kg
1,010 mm
Cercade 21 kg
6
> 50,000 h

90-264VAC, 47-63Hz/48YDC

Controle Direto e
Interface Grafica

Poténcia

Seguranca

Certificacao

Sensor de forga {flange da ferramenta)
Resolugdo da Medicdo da Forga
Precisdo Relativa de Controle da Forga
Alcance ajustavel de rigidez cartesiana
Temperatura de Funcionamento

Humidade

Movimento

200w

Mais de 20 caracteristicas de segurarga
ajustaves, incluindo detecdo de colisao,
paredes virtuals & modo de colaboragdo

EM IS0 13849-1, Cat3, PLd, EN SO 102181,
& requisitos de marcagio EU CE

Fur‘;a_ XT Torque, XY-Z
01N 0.02 Nm
05N 0.1 Nm

0=3000M/m, 0-300Nm/rad
O7C-457C

< 90% RH (sem condensacdo)

Repetibilidade
Movimento do Eixo
Eixo1(J1)

Eixa 2 ()2 )
Eixo3(J3)

Eixo4 ()4 )
Eixo5(J5)
Eixo6(J6)

Velocidade maxima na
extremidade da ferramenta

+0.03 mm

Alcance de Trabalho  velocidade Maxima

i 7 i 180%/s
+120° 150%/s
+120° 180°/s
+170° 225°%(s
+120° 225°/s
+3609 225%s

<= 3m/s

Caracteristicas
Classificacdo IP

Classificagdo ISO Sala Limpa
Ruido

Instalagao

Portas VO daferramenta

Interface de comunicagan da ferramenia
Fonte de alimentacdo /O da ferramenta
Portas de /0 de urtilizagdo do pedestal
Interface de Comunicagdo da Pedestal

Fonte de Alimentagdo de Saida do Pedesial

P54
5
<70 dB (A)
Em qualguer angulo
2 Saidas Digitais, 2 Entradas Digitais
RS485
24V 1A

4 saldas digitais, 4 entradas digitais,
4 W0 de seguranga

2 Canais Ethernet

24V, 1.5A

Alcance de Trabalho

Dwmanadas: mm

@ 13518

Fixacado da Base

Dimanades: mm

@180

@1
@0 @]
| Sei

@
@ 180:0.05
@58

S
D
>
1)
=
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Série BRCST- Robo Colaborativo ™ISTAHL
BRCST 3/1010 PRO JlliMeyer

Especificacoes

Carga Maxima 3 kg

Alcance 1,010 mm

Peso Cercade 22 kg

Eixos T

Tempo Medio Entre Falhas =50,000h -

Fonte de Alimentacio 90-264VAC, 47-63Hz/48VDC E
. Controle Direto e o s

Programacao Interface Gréfica &

Performance

Poténcia 300w

Mals de 20 caracteristicas deseguranca
Segu ranca ajustavels, Incluindo detegdo de colisao,
paredes viruais e modo de colaboragdo

o
2
m

—

/ N
/ oY)
Certicagao Y a
sensor de forca (flange da ferramenta) Force, x-y-z Targue, %-y-z o
Resolugdo da Medicao da Forga 01N 0.02 Nm | g
Preclsio Relativa do Controle da Forga 0.5 M 0,1 Nm
Alcance ajustavel de rigidez cartesiana 0D=3000M/m, 0~300Nm/rad
Temperatura de Funcionamento GPC=45°C - /—\—1
Humidade < 90% RH (sem condensacan) ; e

Movimento
Repetibilidade +0.03 mm Alcance de Trabalho

Movimento do Eixo Alcance de Trabalho Velocldade Méaxima Dinensdent i Q
Eixo 1(J1) +170° 180°/5 Re )
Eix0 2 (J2) £120° 150%/ Q
> x o ® 366 m
Eixo3(J3) +170° 180°%/s @56 =5
1 ~ <
Eixo 4 (}4) [P b 180%/s @ 2
Eixo5(J5) +170° 225%s
; [ ESE
Eixa 6 (J6) +120° 225°/s
Eixo 7(]J7) +360° 225%s
Velacidade maxina fa
extremidade da ferramanta <3mis

Caracteristicas
Classificacdo IP P54 Fixacdo da Base

Classificacao ISO 5ala Limpa 5 Dimensdes: mm

,130
Ruido <70 dB (A) . MRS
- . @0 @]
Instalagdo Ern qualquer angulo e | -
::| Bl . 535 eu‘bs \..5.41?-“"9”'

Portas VO daferramenta 2 Sajdas Digitals, 2 Entradas Digitais . , . - .

Interface de comunicagao daferramenta RS485 N 2
/ 7/,/' ) 5 z &
Fonte de alimentacdo /O da ferrarmienta 24V 1A (W7 S A, e = =

4 saidas digitals, 4 entradas digltais,

Portas de /0 de utilizagdo do pedestal 410 de seguranga Lo

Interface de Comunicacao do Pedestal 2 Canais Ethernet

Fonte de Alimentagao de Salda do Pedectal 24V, 1.5A



Serie BRCST- Robo Colaborativo  spmsTAHL
BRCST 7/1125 Meyer

Carga Maxima 7 kg

Alcance 1,125 mm

Peso Cerca de 27 kg

Eixos 6

Tempo Médio Entre Falhas =50,000h =

Fonte de Alimentacao 90-264VAC, 47-63Hz/48YDC 3

<

Controle Direto e 2

Programacao Interface Grafica &

Performance

Poténcia 300w

Mais de 20 caracteristicas de segurarga
Seguranca alustivels, inclulndo detecdo de colisao,
paredes virtuals & modo de colaboragdo

]
o
M

—~

EN IS0 13849-1, Car3, PLd, EN 1SO 10218-1,

opiezi

Certificacao & requisitos de marcagio EU CE !
Sensor de forca (flange da ferramenta) Foree, x-y-z Torgue, x-y-z

Resolucdo da Medicao da Forca 0.1 N 0.02 Nm

Precisao Relativa do Controle da Forga 05N 0.1 Nm

Alcance ajustavel de rigidez cartesiana 0~3000M/m, 0=300Nm/rad

Temperatura de Funcionamento 0°C~45°C

Humidade < 90% RH (sem condensacao)

Movimento
Repetibilidade +0.03 mm Alcance de Trabalho

. N Dimensdas: mm n
Movimento do Eixo Alcance de Trabalho  velocidade Maxima o
: o
Eixo1(]1) +170° 90°%/s f o
@]
Eixo 2 (J2) +120° 90°%/s O
Eixa3()3) +120° 180°/s g
- @52 (®]
Eixa4.(}4) +170° 1B0%/s
Exe5(]5) +120° 180°%(s
Eix0 6(J6) +360° 180%/s |
Velocidade maxima na <28mfs
extremidade da ferramenta -

Caracteristicas

Classificagao P IP54
Classificagao 1SO Sala Limpa ¥ Fixacdo da Base
Dirranades: mm
Ruido <70 dB (A)
Instalacao Em qualquer angulo o
Portas IO da ferramenta 2 Saidas Digitais, 2 Entradas Digitais i ia)
3 | p 1
Interface de comunicacao da ferramenta RS485 |  —
Fonte de alimentacao /O da ferramenta 24V 1A : 7 2 a2l 8
AN 5 ] 2
= 4 saldas digitals, 4 ertradas digitals, LAy ® 5| =
Portas de 1/0 de utilizacao do pedestal 4 /O de seguranica N \\\\\&{i/&\%\ AN

Interface de Comunicacao do Pedestal 2 Canais Ethernet

profundidade minima 15

Fonte de Alimentagdo de Saida do Pedestal 24V, 1.5A



Série BRCST- Robo Colaborativo ™ISTAHL
BRCST 7/1125 PRO JlliMeyer

Especificacoes

Carga Maxima Tke

Alcance 1,125 mm &
@‘;\
Peso Cercacde 29 kg / -
- 4

Eixos 7 : /
Tempo Medio Entre Falhas = 50,000 h ) c
Fonte de A|fmentagéa a0-264VAC, 47-63Hz/48VDC E_
S <
-,

» Controle Direto e % 3 2
Programagao Interface Grafica &
Performance \

Poténcia 350w
e
2L
Mals de 20 caracteristicas deseguranca (1»]
Segura nea ajustavels, Incluindo detegdo de colisao, —t
paredes viruais e modo de colaboragdo N
' O
g EM IS0 13849-1, Cat.3, PLd, EN 150 10218-1,
Ce mﬂcagao @ requisitos de marcagac EU CE ufn-}t
Sensor de forga (flange da ferramenta) Force, x-y-z Tarque, x-y-z o
Resolugao da Medigao da Forga 01N 0.02 Nm _
Precisaio Relativa do Contrale da Forca 05N 0,1 Nm
Alcance ajustavel de rigidez cartesiana 0D=3000M/m, 0~300Nm/rad - r—
Temperatura de Furicionamento 0PC=45%C { =
Humidade < 90% RH (sem condensacan)
Movimento
Repetibilidade +0.03 mm Alcance de Trabalho
Movimento do Eixo Aleance de Trabalho Velocidade Maxima Dimensisa: mm Q
Eixa1(J1) +170° 90%/s : ab)
(J / o
Eixo 2.(]2 ) £120° 9G°/s 2
7]
Eixa3(J3) +170° 1202/ =
@ 15295 <
Eixo4()4) +120° 120%s ©
Eixo5(]5) +170° 120%/s
Eixo B (Ja) +£120° 120%/s
1
Eixa 7(J7) +360° 120%/s

Velocidade maxima na

extremidade da ferramenta <25m/s

Caracteristicas

Classificacao IP IP54 Fixacdo da Base

Classificagdo 1SO Sala Limpa 3 Rt . e=

Rufdo <70 dB (A) L @

Instalagdo Em qualquer angulo o 8. @z
I:v— | B .' 65005 ; 5__;_._\_&‘_..

Portas VO daferramenta 2 Saidas Digitals, 2 Entradas Digitais ' [ , | A
= i L

Interface de comunicacso da ferramenta RS485 A " ‘

Farite de afimentacao 1O da ferrarmenta 24V 1A P 2 “; ';

4 saidas digitals, 4 entradas digltais,

Partas de /0 de utilizacdo do pedestal 4 /0 de segurarga

|| @ Paratusas .10, profundidacta minima 15 e

Interface de Comunicacao do Pedestal 2 Canais Ethernet

Fonte de Alimentacaio de Saida do Pedestal 24V, 1.5A



