contato@stahlmeyer.com.br

stahlmeyer.com.br

+55 (19) 99840-7523




, . . ™IISTAHL
Série RHMB - Rob0 Scara [ liMeyer

IRHMB 4215B

] ikl 200mm
J
Alcance d =
Rotscs0. +134
Comprimento
Especificagbes do Brago 200mm
dos Eixos 12 Alcance d
Rgiatgeﬂne #1452 S
=)
13 Curso 150mm =
N m
5“ i £360° 2
n 400W L
12 200W
Poténcia do g
Motor 13 100W '
4 100W o)
o)
Unido de |1 e )2 6283mm/s ~ulf ®
—
Velocidade F e
Fisiie I3 952mmy/s . E
TAHL
|4 1 a (=3 W
469°/s rhs oY ©IF 2
Unido de j1 e |2 +0.01mm
Repetibllidade H -
de 3 +0.0Tmm i
Posicionamento \ h-
i +0,005° = :
Forga Maxima de Press3o do Eixo |3 140N "
Torque de Inércia Hetine) 0.009Kgm?
4 P
do Eixo |4 Permitida MAxiTo 0.067Kgm2
10 do Usudrio Conectar DB 25,
7 vias DO, 6 vias DI
Tempo de Sisterna de
Configuracdn da Mangueira de Ar 2-bemm 1-@4mm ciclo padrao i Controle Adaptativo =)
(o]
Método de Instalagao Bancada PC/IHM o
0.35s 400  2kg/5kg  ; qcao o
Peso 13.1kg (e}
=
Lab)
=2
. i~ . i~ ~ ~ . <
B RHMB 4215B Espaco de Movimentacdo do Robd, Dimensdes de Construcdo e Instalacdo: (Unidade: mm) o
4 10 E
Mota: O Diagrama mostra a posicio de origem do Rebd. O Eixo Z tem MY 1B
10mm de curso para cima e 140mm para baixo. Curse Total: 150mm o
=
108
Detalhes dos Furos de Montagem da
Ferrafnenta

2 -

AT—

330

107.8

120 Cabo

Detalhes dos Furos de Montagem da
Base



Série RHMB - Robo Scara

IRHMB 5215B

Familia Scara

Comprimento

do Brago
1
] Alcance de
Rotagdo
Comprimento
Especificacdes do Brace
dos Eixos J2 Alcance de
Rotagao
13 Curso
Alcance de
1 Rotagao
n
: 12
Poténcia do
Motor [E
14
Unido de |1 e |2
Velocidade 13
Maxima

14
Unigo de J1 e )2
Repetibilidade
de 13
Pasicionamento
14
Forga Maxima de Pressdo do Eixo |3

|
Torgue de Inércia ROt

do Eixo |4 Permitida Méximo

10 do Usuario

Configuracao da Mangueira de Ar
Método de Instalagdo

Peso

B RHMB 5215B Espaco de Movimentacdo do Robd, Dimensdes de Construcdo e Instalacdo: (Unidade: mm)

300mm
+134°
200mm
+145°
150mm
+360°
400W
200W
100W
100W
7330mm/s
952mm/s
1469°%/s
+0.01mm
+0.01mm
+0.005°
140N
0.009Kgm?
0.067Kgm?

Conector DB 26,
7 Vias DO, 6 Vias DI

2-@Pemm 1-bhdmm
Bancada

13.5kg

™ISTAHL
'IllMeyer

500  2kg/Skg

Vista k
()
- 10 E
Mota: O Diagrama mostra a posicdo de origem de "
Rabéd. Omirn de curse para cima e ®
140mm para baixo, Curso Total 150mm
108
Detalhes dos Furos de
- M(_llfl_(lgL‘H! r_j? F(_‘-‘ ramenta
S| 1.5
2 B
| = L @lEm
| L T
od ' K el e
2 h Detalhes dos Furos de Fixagao
200 300 3.5 150 211
[T 18 sem
700 _180Cabo ] t

Detalhes dos Furos de Montagem da
Base

PC / IHM
ou QC410

|ESI9AIUN

19]ed

oelez|

)
o
o
o
o
-
o
o=
<
o




Série RHMB -

Robo Scara

IRHMB 55208

Comprimenta

do Brago
1
Alcance de
Rotagao
Comprimenta
Especificagties do Brago
dos Eixos Alcance de
Rotagdo
3 Curso
Alcance de
I Rotagda
1n
: J2
Poténcia do
Motor 3
14
Unido de |1 e |2
Velocidade E
Maxima
14
Unigo de]1 e |2
Repetibilidade
de 13
Posicionamento
14

Forga Maxima de Pressdo do Eixo |3

Nominal
Torque de Inércia S

do Eixo |4 itic
o Eixo )4 Permitida NAKITG

10 do Usuario

Configuracao da Mangueira de Ar
Método de Instalagdo

Peso

200mm
#1312
300mm
+141°
200mm
=S el B
750W
A00W
200w
200W
6447 .5mm/s
11111 mm/s
1500°/s
+0.015mm
+0.0Tmm
+0,005°
240N

0.05Kgm?
0.2Kgm?

Conector DB 26,
7 Vias DO, 6 Vias DI

Tempo de

MIISTAHL
Vi llMleyer

—

STAHL Meyer

RHMB 55208

I
d
|

Comprimento Carga Nominal /

2-®6mm cicla padrao do Braco (mm) Aaxima
Bancada PC/IHM
0.38s 500 | OSMe/0KE T acatn
23.5kg

M RHMB 5520B Espac¢o de Movimentacdo do Robd, Dimensdes de Construcdo e Instalagao: (Unidade: mm)

RIGTNG T3

Nota: O Diagrama mostra a posicac de Origem
Eixa Z tem 10mm de curso para
cima e 190mm para baixo. Curse Total; 200mm

R300
= =2 = 1,8
2 2 ) '
) = =1
Bl hh
Lr
o, @4
] ' | % 4 Detalhes dos Furos de Fixagdo
Jz. <+ h 23 =005 g 140 400
7= 2an . o v R0 : =
R300 bl 200 6.8 @8 KT ( 19
A4 120 Cabo Passante

Detalhes dos furos de Montagem
da Base

|BSAaAIUN
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o
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. ~ TISTAHL
Série RHMB - Rob0 Scara '/ llMileyer

IRHMB 62158

Compri
: i 300mm
Al d °
Rotacs. +133
Comprimento
Especificacdes do Braco 300mm
dos Eixos J2 T
Rotagio T147% (=
=
3 Curso 150mm <
4 Alcance de + o ™
) Rotagao +360 a
n 750W Q
. 12 400W
Poténcia do
Motor 5 100W
14 100W ) o
- Q
Unido de J1 e )2 7068.6mm/s D
—
Velocidade —
Mt 13 952.4mm/s E
14 1666.7°/5 STAHL Me A
; RHMB 62158 '®)
Unido de |1 e J2 +0.015mm
Repetibilidade
de 13 +0.015mm
Posiclonamento
14 +0.005°
Forga Maxima de Pressdo do Eixo |3 140N
Torque de Inércia 2L 0'005Kgm2
do Eixo |4 Permitida Mavimo G.035Kem2
- Conector DB 26,
e RaHER 7 Vias DO, 6 Vias DI
Comprim
Configuracao da Mangueira de Ar 2-Dbmm
Método de Instalagic Bancada 0.355 600 2 kg / Skg OPUCéCHiI;AO
Peso 20kg

N
=4
Q
o
o
o
o]}
(=
=
o

B RHMB 6215B Espaco de Movimentacdo do Robd, Dimensdes de Construcdo e Instalacdo: (Unidade: mm)

MNata: O Diagrama mostra a posigio de
Robé, O Eixe Z tem 10n & CUrso para cir

140mm para baixo. Curso Total 150mm

zem do

ig

\d e

Detalhes dos Furos de Montagem
da Ferrgmenta

T.5
H
@16 h§ !
(]
Detalhes dos Furos de Fixagdo
140 omy Ax @11 Passante
180 (Cabo) 25 1018 L1 @IBT0.5
83 @6 (") '

Passante
60

180 <0,

Passante

Detalhes dos Furos de Montagem
da Base



" " ™IISTAHL
Série RHMB - Rob0 Scara VlllMeyer

IRHMB 6520

Comprimento

i da Brago 300mm
J
Alcance d o
I;a'.aieéoe 131
Comprimento
Especificagies do Brago 300mm
dos Eixos 12 :
gy +141° -
=
J3 Cursa ZOOmm Z
i 1]
4 s +360° 2
n 750W 2
12 A00W
Poténcia do
Motor i3 200W
Ja 200W -2
ja¥]
Unigo de |1 e )2 7068.6mm/s o
—
Velocidade - MR
P 13 11119 mmis E
W)
I8 1500°/s STAHL Meyer an
RHMB 6520 @)
Urido de j1 e J2 +0.015mm
Repetibilidade :
de 13 +0.01mm
Posicionamento
Ja +0.005°
Forga Maxima de Pressao do Eixo |3 240N
Torque de Inércia BN 0.05Kgm?
do Eixo |4 Permitida e .O.ZKng-

Conector DB 26,

e adrto 7 Vias DO, 6 Vias DI
: : ; Tempo de Comprimento Sisterna de
Canfiguracio da Mangueira de Ar 2-06mm ciclo padrio do Brago (mm) Controle Adaptativo
Método de Instalacdo Bancada PC/ IHM
5 0.39s 600 K108 | eaip
Peso 24.3kg

)
=l
jaf]
o
o
Q
QO
=
<
o

B RHMB 6520 Espaco de Movimentacdo do Robd, Dimensdes de Construcdo e Instalacao: (Unidade: mm)

Vista K

a: 0 Diagrama mostra a posigao de Origem Ax g 10
do Robd. O Eixo Z tem 10mm de curso para
cima e 190mm para baixo. Curso Total: 200mm £

%

R600

Detalhes dos Furos de Montagem
g da Ferrbmenta

Detalhes dos Furos de Fixagao
25 s 140 a0
Lili] "f—' =
740,11 =
@6 (") =

| H
Passante | = —— - )l] '
J |

5

a1 {FO.012
BRI Lo ) Passante

Detalhes dos Furos de Montagem
da Base



Série RHMB - Robo Scara

IRHMB 7225

Familia Scara

Comprimento

do Brago
T
J Alcance de
Rotagao
Comprimento
Especificacties do Brago
dos Eixos Alcance de
Rotagao
13 Curso
Alcance de
Ja Rotagao
1
. 2
Poténcia do
Motor 13
14
Unido de J1 e J2
Velocidade 13
Maxima

14
Unido de |1 e )2
Repetibilidade
de 13
Posicionamento
14
Forga Méaxima de Pressdo do Eixo |3

Nominal
Torque de Inércia

do Eixo |4 Permitid
o Eixo |4 Permitida MSxime

10 do Usuaric

Configuragao da Mangueira de Ar
Método de Instalagac

Peso

400mm
=312
300mm
e 1 e

250mm

+360°
750W
200W
100W
100W

7723, 1mm/s
1212.1mm/s
1666.7°/s
+0.015mm

+0.015mm

+0.005°
110N

0.005Kgm?
0.035Kgm?

conector DB

7 Vias DO, 6 Vias DI

2-®@6mm

Bancada

20.7kg

NISTAHL

lIMeyer

STAHL Meyer

26,

Tempo de
ciclo padrdo

0.4s

Comprimento
do Braco (mm)

700

RHMB 7225
Jl_'

s ma da
Contrale Adaptativo

Carga Nominal /
Maxima

PC/IHM

2kg / Skg ou QCc410

B RHMB 7225 Espaco de Movimentagdo do Robd, Dimens&es de Construcdo e Instalacdo: (Unidade: mm)

Nota: O Diagrama mostra a posigao de origem do

Robo. O Eixo Z tem 10mm de curso para cima e
240mm para baixo. Curso Total: 250mm

ﬂ[m:o]

Detalhes dos Furos de MOntagem da
FerrE"nenl‘fD
1.5
@16 he =18
@11
Detalhes dos Furos de Fixagdo
190 401 assante
25 snts - Ll @I8g0.5s
g (1") HERSh *
Passante : II?—“
8 [ [e= 140 200
I
— | B H ( u'm! Passante

Detalhes dos Furos de Montagem da Base

|BSJIAIUN
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. ) M™IISTAHL
Série RHMB - Rob0 Scara I llMeyer

IRHMB 7520

Comprimento

" do Brago AQ00mm
-ance d
s +131°
Comprimento
Especificacdes do Brago 300mm
dos Eixos 12 KR
Rotagdo A C
= =)
13 Curso 200mm E
e (1]
1 i +360° E
I 750W Ry
- 2 400W
Poténcia do
Motor 13 ZOOW
4 200W o ‘ e
{ Q
Unido de |1 e J2 6806.8mm/s n 1 )
| —
Velocidade | _—
Maxima 13 1111.1mm/s I'. E
Ja 1500/s° | ey
STAHLMeyer o
Unido'de |1 e J2 +0.015mm RHMB 7520
Repetibilidade
de 13 +0.07mm
Posicionamento
Ia +0.005° ey
Forga Méxima de Pressdo do Eixo |3 240N .
Torque de Inércia hiohTe! O'OSKgm2
do Eixo |4 Permitida . 0.2Kgm?

conector DB 26,
7 Vias DO, 6 Vias DI

10 do Usuario

omprimento
Configuragdo da Manguelra de Ar 2-06mm o co (mm)
Métado de Instalagéo Bancada 0.41s 700 Skg / 10kg Pcégz%
' ou
Peso .2_5|<.g

(D)
S
Q
&
o
=%
Y
=
<
o

B RHMB 7520 Espaco de Movimentacdo do Robd, Dimensdes de Construcdo e Instalacdo: (Unidade: mm)

Nota; O Diagrama mostra a posicio de origem do Nista K
Robb. O Eixo Z tem 10mm de curso para cima e dxMET 10
190mm para baixo. Curso Total: 200mm .

Detalnes das Furos de Fixagao
|_ 300 400
!

25 200 140 s0
" &
%l o6 (1" , _I';,;

=3
=

% Passant] L
= B HT (u I) Passante
L @IBW0S |90 =

Detalhes dos Furos de Montagem
da Base




Série RHMB - Robo Scara

|IRHMB 8520

=T IE] Scara

Comprimento

do Brago
]
Alcance de
Rotagaa

Comprimento

Especificacies i do Brago

dos Eixos Alcance de

Rotagdo
12 Curso

Alcance de
14 Rotagdo

n
j2

Poténcia do
Motor 13

14

Unido de j1 e |2

Velocidade 3
Maxima
14
Unido de |1 e |2
Repetibilidade
de 13
Posicionamento
14
Forga Méaxima de Pressdo do Eixo |3

inal
Torque de Inércia Heme

do Eixo |4 P iti .
o Eixo |4 Permitida Msximo

10 do Usuario

Configuracdo da Mangueira de Ar
Método de Instalagdo

Peso

500mm
£ 5
300mm
+141°
200mm
+360°
750W
A00W
200W
200W
6632.3mm/s
1111 1mm/s
1500°%/s
+0.015mm
£0.01mm
+0.005°
240N
0.05Kgm?
0.2Kgm?

Conector DB 26,
7 Vias DO, 6 Vias DI

2-hemm
Bancada

26.5kg

STAHL

IMeyer

STAHLMeyer

RHMB 8520

e Adaptativo

PC/IHM

Skg/10kg o qcato

B RHMB 8520 Espaco de Movimentacao do Robd, Dimens6es de Construcdo e Instalacao: (Unidade: mm)

|BSJBAIUN

najed

oedezi

R
2
o
o
o
=
o
£
<
o

Vista K
1.8
Nota: O Dlagrama mostra a posicdo de origem de 4xMET 10 :
Raobd, O Eixo Z tem 10mm de curso para cima e =T
190mm para baixo. Curse Total: 200mm E
RI00 s
e
LA )
a0
Detalhes dos Furas

700

14 200

I]
=

120 (Cabo)

1031

5 HY ( i ] Passante

Detalhes des Furos de Montagem
da Base




ok " IISTAHL
Série RHMB - Robd Scara VI lllMeyer

IRHMB 610308

Comprimento

do Brago 200mm
J1
Al d °
Rotagso. +132
CGI"'IDT”TI(:‘FIU.‘
Especificacdes do-Btace 490mm
dos Eixos 12 Alcance de
Rotagao {522 C
=]
Iz} Curso 300mm E
Alcance d 0]
J4 l;:o?acﬁ,'eéa . £360° a
9]
n 1000W —
: 12 400W
Poténcia do
Motor 13 400W
4 200W . )
I.I QO
Unido de J1 e |2 7800mmy/s ] D
| —
Velocidade | e
B 13 1200mm/s E
Ja 1300°/s STAHL Meyer ‘e
. : RHMB 61030B o
Unido de 1 e 2 +0.02mm
Repetibilidade
de 13 +0.01Tmm
Posicionamento
14 +0.01°
Forga Méxima de Pressdo do Eixo |3 510N
Torque de_lnér_r.ia sl 0.1kgm?
do Eixo J4 Permitida Maximo 0.9Kgm?

Conector DB 26,

051Gt 6 Vias DO, 6 Vias DI
) Sistema de
Configuragao da Mangueira de Ar 3-@hmm Cantrole Adaptativo
Método de Instalagac Bancada 03ce 600 10kg / PC/IHM
. 20k ou QC410
Peso 43.1kg &

Nota: Eixo Z opcional curso de 450mm e interface de comunicagao opcional.

M
2l
o
o
o
=
©
o
<
o

BMRHMB 61030B Espaco de Movimentacdao do Robd, Dimensdes de Construcdo e Instalagdo: (Unidade: mm)

para
cima e 290mm para baixa, Curse Total; 290mm
|

BxiT 6
A0 | ol £10
1

8

Gd

80

@6 7 (") passante

£ % @13 Passante

400 200 i3.5 |20{Cabo)

861

Detalhes dos Furos de Montagem da
Base



- " TYISTAHL
Série RHMB - Rob0 Scara VilllMeyer

IRHMB 810308

; i 400mm
lean
b +132°
Comprimento
Especificactes do Braco 400mm
dos Eixos 12 Alcance de
Ratagdo +152°
=
13 Curso 300mm =
ur: (%
Altance d o
iz ki +360 =
n 1000W ol
2 400W
Poténcla do
Motor 13 400W
14 200W -
QO
Unido de J1 e |2 8100mm/s er o
> —
\-‘elq_cnlda'de 13 1200mm/s 5 HL ﬁ’s{ =t
Maxima RHMB 810 Q
4 .3 v
J 1300°%/s P
Unidode |1 ej2 +0.02mm O
ilidad
e A 40.01mm
Pasicionamento
14 +0.01°
Forga Maxima de Pressao de Eixo |3 510N
) 5
Torque de Inércia el 0. 1kgm
do Eixo |4 Permitida Mbxifo D.Q.Kgmz
. conector DB 26
|0 do U z Ea
it 6 Vias DO, 6 Vias DI
Tempo de rimento
Configuracio da Mangueira de Ar 3-0emm ciclo padrao ¢o (mm)
Método de Instalagao Bancada PC/IHM
Pazo 44.3kg

Nota: Eixo Z opcional curso de 450mm e interface de comunicagdo opcional,

(A
2
o
X
S)
—_—
Q
=]
=
o

MRHMB 81030B Espaco de Movimentacao do Robd, Dimensdes de Construcdo e Instalacao: (Unidade: mm)

Nota: O Diagama mastra a posigdo de origem do Robd, ¥
O Eixo £ tern 10mm de curse para cima e 290mm para balxo, =
Curso Total: 300mm

GxMeT R

Detalhes dos Furos de Mentagem
da Farramenta

Detalhes des Furos de Montagem da
Base



p ~ M™IISTAHL
Série RHMB - Robo Scara VllMeyer

IRHMB 101030B

Comprimento

] do Brago 600mm
J
lcance d
“R‘:?arge:ioe +1 320
Comprimento
Especificacdes do Bragao 400mm
dos Eixos 2 e e
Rotagdo S| T C
13 C 2
WSG 300mm é
Alcance d a
14 Rco:acﬁ,eécc 1360 a
j 1000W o
: 2 A00W
Poténcia do
Motor 13 A00W
14 200W -
Q
Unido de |1 e |2 8300mm/s D
—
Velocidade 3 1200mm/s STAHL Meyer ~
i B 7]
) RHMB 101030 o
J 1300°/s A
. % - (@]
Unidode J1 e )2 +0.02mm
Repeatibilidade
de 13 +0.01mm
Posiclonamento
14 +0.01°
Forga Maxima de Pressdo do Eixo |3 510N
3
Torgue de Inércia U D:gm
do Eixo |4 Permitida Wiaxime 0.9Kgm?

conector DB 26,

|0 do Usuario & Vias DO, 6 Vias DI

Configuracio da Manguelra de Ar 3-demm
Método de Instalagio Bancada 10kg / PC/ IHM
: v 1000 20kg ou QC410
Pesno 48.1kg

Nota: Eixo Z opcional curso de 450mm e interface de comunicagao opcional.

M
2l
o
o
o
&
Y
=
<
o

B RHMB 101030B Espaco de Movimentacdo do Robd, Dimensdes de Construcdo e Instalacdo: (Unidade: mm)

Nota: Q Diagrama mostra a p
O Eixo Z t 10mm de curso
Cursa Total: 200mm

;30 de origem do Robd
ra cima e 2%0mm para baixo

Ax M6
1] ] 25

Detalhes dos Furas de Montagem da Ferramenta

Detalhes dos Furos de Montagem da Base



. ” TSTAHL
Série RHMB - Rob0 Scara VilllMeyer

IRHMB 1210308

Comprimento

do Braco 600mm
n Alcance de
Rotagdo ol e P
Comprimento
Especificagbes do Brago 600mm
dos Eixos 12 Alcance de
Rotagdo i1 520 C
=
13 Curso 300mm %
Al d o
i RotacEo +360 2
n 1000W )
2 T50W
Poténcia do
Motor 3 400W
4 200W -
a3}
Uniso de J1 e |2 10900mm/s _ ~
| —
\elocidade I —
3 1200mmi/s Meyer
Maxima J STﬁm?smoz‘oa E
4 1 e/ s CR
J 300°/s ok
Unido de )1 e )2 +0.02mm =
Repetibilidade -
de 13 +0.01mm
Posicionamento
4 +0.01*
Forga Maxima de Press3o do Eixo |3 510N
( ‘amZ2
Torque de Inércia pemies 0.1 Kg-m
do Eixo |4 Permitida e O-QKgm?

conector DB 26,
6 Vias DO, 6 Vias DI

10 do Usuarie

Tempo de Compr carga N

Configuragdo da Mangueira de Ar 3-hemm ticlo padrio Maxims
Método de Instalagio Bancada O 575 ,i 200 1 Okg / PCééT;/IO
+ ou
Peso 52kg 20kg

Nota: Eixo Z opcional curso de 450mm e interface de comunicagao opcional.

N
o
©
o
o
>
W
=
<
o

M RHMB 121030B Espaco de Movimentacdo do Robd, Dimensdes de Construcdo e Instalacdo: (Unidade: mm)

BXMIT R

Nota: O Diagrama maostra a posicdo de origem do Robd
O Eixo Z tem 10mm de curso para cima e 290mm para Baixo
Curso Total: 300mm

Detalhes dos Furos de
Marits da Ferramenta

586_6

A
.
|/

il

120 (Cabo)

Detathes dos Furos de Montagem da Base



- a THISTAHL
Série RHMBP - Robo Scara '/ llMileyer

|RHMBP 122040

Comprimento

) do Braco 600mm
n Alcance de
Rotagdo i1 300
Comprimento
Especificagbes do Brago 600mm
dos Eixos J2 Alcance de
Rotagdo i1 500 C
=
E Curso A00mm E
m
i e £360° -
i 1500W )
2 50W
Poténcia do G
Motor ;3 750W
14 400W ‘ =
Qv
Unido de |1 e )2 7400mm/s o
'd
Velocidade . STAHL Mere =
Maximnz 13 833.3mm/s RHMBP 122040 M~
®ima i . 5 8]
Ja 600°/s _— ' L1
Unido de |1 e )2 +0.03mm T ©
Repetibilidade - |
de 12 +0.02mm k-
Posicionamento
4 +0.005° o
Li
Forga Méxima de Pressdo do Eixo |3 /
2 [ 3
Torque de Inér_cia plominel 1 Kgm '
do Eixo |4 Permitida Mxinto 2.4Kgm?

Conector DB 26

10 do Usuario (Interface 10 estendida)

Configuracdo da Mangueira de Ar 3-@emm
Método de Instalacio Suspensao 20kg / PC/ IHM
1200 50kg ou QC410
Peso 130kg

N
o
o
o
o
=X
o
=
<
o

B RHMB 122040 Espaco de Movimentacdo do Rob6, Dimenstes de Construcdo e Instalacdo: (Unidade: mm)

Vista A
(UE

M5 12

Mota: O Diagrama mostra a posicdo de origem do Robd.
O Eixo Z tem 10mm de curso para cima e 380mm para baixo,
Cursto Total: 200mm

Detalhes dos Furos de
Montagem da Perramenta

passante =
Detalhes dos Furos de
mMontagem da Base



g 2 " |ISTAHL
Série RHMB - Rob0 Scara IMeyer

IRHMB 4215AV

Comprimento

do Braco 200mm
n - -
ey +136°
Campriments
Especificacfies Udopslesu - 200mm
dos Eixos 12 Mlcance de
Rotagao +145° -
£
13 Curso 150mm E'
el )
o e +360° ?
" A400W QL
2 200W
Poténcia do
Motor IE 100W
4 100W g
Unido de J1 e J2 6283.2mm/s H‘ 2
~t
Velocidade B S
Misxima 13 1246.1mm/s . E
i W
14 1468.3°/s TAHLMeyeI‘ g;
Unido de |1 &2 +0.01mm QHMB A2

Repetibilidade
~ de 13 +0.01Tmm
Posicionamento

14 +0.005°
Farca Maxima de Press3o do Eixo |3 140N
Torque de Inércia SR 0.009Kgm?2
do Eixo |4 Permitida )
Maximo 0.067Kgm?
10 do Usudario conector DB 26,

7 Vias DO, 6 Vias DI

Tempo de Comprimento

Configuragao da Mangueira de Ar 2-06mm 1-B4mm ciclo padrio do Braco (mm)
Método de Instalagio Suspensao 0.35s 400
Peso 13.35kg

OAllRJI0QR|0D

B RHMB 4215AV Espaco de Movimentacdo do Robd, Dimensdes de Construcdo e Instalacdo: (Unidade:

: 4-M4 10 B
MNota: O Diagrama mostra a posi¢do de origem do v
Rebé. O Eixo Z temn 10mm de ara cima e &
140mm para baixo. Curso Total: 150mm A
@108
Detalhes dos Furos de Montagem da
Ferramjenta
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120 (cabao)

Detalhes dos Furos de Montagem da
Base



Série RHMT - Robd Scara ' liMeyer
IRHMT 3215

Familia Scara

Comprimento

i il 175mm
Moo +360°
Camprimento
Especificacdes do Braco 175mm T
dos Eixos J2 Alcance de
Rotagao +360° C
=3
|3 Curso 150mm %
o R £360° =
n 750W Q)
12 400
Poténcia do Ll
Motor 13 100W
& 100W 3
Unido de |1 e |2 5390mm/s ~
el
Velocidade —
i 13 952.4mm/s E
J4 1666.7°%/s “83
) ) (@]
Unido de 1 e )2 +0.0Tmm
Repetibilidade: -
de 13 +0.0Tmm
Posiclonamento
J4 +0.005°
Forga Maxima de Pressdo do Eixo |3 140N
Yorin 48 s Nominal 0.005Kgm?
do Eixo J4 Permitida Maximp 0.035Kgm2
10 do Usuario CCI)I"IECEOF DB_26 .
7 Vias DO, 6 Vias DI
_ _ Temp Compr
Configuracao da Mangueira de Ar 2-dEmm ciclo pa do Brac
Método de Instalago Supensdo 0.40s 350 2kg / 5kg PC/ IHM
. ou QC410
Peso 20.5kg

0AIlRI0QR|0D

B RHMT 3215 Espaco de Movimentacdo do Robo, Dimensdes de Construcdo e Instalagdo: (Unidade: mm)

(0. 012
oomrle |

Q6. Passanie
LI 11785

MNota: O Diagrama mestra a posicdo de origem do Robd, O Eixo Z
term 10mm de curso para cma e 140mm para baixo. Curso Total

M6 Passante
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- R ™IIISTAHL
Série RHMT - Rob0 Scara VilllMileyer

IRHMT 5215

Compriment
; S 250mm
Alcance d
Rotagdo. +360°
Comprimento
Especificaces do Brago 300mm
dos Eixos 32 Alcance de a
Rotagio +360 .
=
13 Curs 150mm =
UFs0 {%
Al d o
W e +360 .
n 750W QL
_ 2 200W
Poténcia do
Motor 3 100W
i 100W (-MU
Unigo de j1 e J2 6942.4mm/s o
— —t
Velocidade m—
i 13 1333.3mm/s g
4 o Wl
J 1666.7°/ G
(@]
Unigo de j1 e J2 +0.02mm 9?“
Repatibilidade sTAE-\I'»h"ﬂ‘
de B +0.01mm
Pasiclonamento :
14 +0.005°
Forca Maxima de Pressdo do Eixo |3 100N
- =
Torgque de Inércia fionli: 0.00S.Kg_m
do Eixo |4 Permitida )
Maximo 0.035Kgm?

Conector DB 26,
7 Vias DO, 6 Vias DI

10 do Usuario

: L Tempo de
Configuracdo da Mangueira de Ar 2-04mm ciclo padrao
Métoda de Instalagao Suspensao 0.42s 550 2kg / 5kg PC/IHM
. ou QC410
Pesa 21kg
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B RHMT 5215 Espaco de Movimentacdo do Robd, Dimensdes de Construcdo e Instalacdo: (Unidade: mm)

T -‘“"\\ Mota: O Diagrama mostra a posigdo de
" origermn do Robd, O Eixo Z tem 10mm de
\.\ curso para cima e 140mm para baixo.
Curso Total: 150mm
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- “ THISTAHL
Série RHMT - Rob0 Scara /I liMeyer

IRHMT 6115

C i
L cwme 300mm
Motscao” +360°
Comprimento
Especificagfies do Brago 300mm
dos Eixos J2 MeareEde
Rotagdn +360°
=
12 Curso 150mm %
o e +360° >
I 750W )
2 200W
Paoténcia do
Mator = 100W
irs 100W o
o}
Unido de |1 e |2 73953mm/s D
—t
Velocidade —
s 13 1333.3mm/s E
o m
J4 1666.7°%/s e
Unido de |1 e )2 +0,02mm @]
Repetibilidade SOOI
de ER +0.01mm
Paslcionaments
4 +0.005°
Forga Maxima de Pressao do Eixo |3 100N
[ 2:
Torque de inércla Nominal 0.005Kgm
do Eixo |4 Permitida Méximo 0.035Kgr
s Ui Conector DB 26,
7 Vias DO, 6 Vias DI
_ _ Tempo de Comprimento Sistema de
Configuracao da Mangueira de Ar 2-Pdmm ciclo padrio do Braco (mm) Controle Adaptativo
Método de Instalagdo Suspensao 0.42s 600 1 kg / 3kg PC/ IHM
. ou QC410
Peso 21.5kg

oAleIOQgR|0)

B RHMT 6115 Espaco de Movimentacdo do Robd, Dimensdes de Construcdo e Instalacdo: (Unidade: mm)

. e Vista A
P s
P Mota: O Diagrama mostra a pesigdo de I =

3// % origem do Robd. O Eixa Z tem 10mm de =

H \ curso para cima e 140mm para baixo. =

iR b, CursgTotal: 150mm =
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. . MISTAHL
Série RHMT - Robo0 Scara V' lllMeyer

IRHMT 8320

Comprimento

3 do Braco A25mm
J
Alcance d
Ratacso +360°
Comprimento
Especificagbes do Brago 425mm
dos Eixos 12 SR
Notacio +360° ~
2
13 Cursg 200mm %
leance d
14 Algmacgeéne +360° a
n 750W J 2
L 12 400W .
Poténcia do -
Motor IEi 200W
4 200W B Toe— . -
T — af}
Uniso de J1 ¢ )2 6606.2mm/s Ir' B
—t
Velocidade e —_
ks IE 1388.9mm/s B
14 1500°/s Qt
- o
Unido de J1 e )2 +0.03mm
Repetibllidade —
Ko de 3 +0.02mm
Dsicionamento ST
4 +0.01° ﬁm& ggz%yer
Forga Maxima de Press3o do Eixo |3 190N
Torque de Inércia il 0.05Kgm? l
do Eixo |4 Permitida Méximo 0.2Kgm? . IE
10 do Ususrio Conector DB 26,
7 Vias DO, 6 Vias DI
= Tempo de Sistema de
Configuragdo da Mangueira de Ar 3-demm ciclo padrao Contrale Adaptativo
Método de Instalagao Suspensdo 0.505s 850 3kg / 5kg PC/ IHM
' ou QC410
Pesa 35kg
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B RHMT 8320 Espaco de Movimentacdo do Robd, Dimensdes de Construcdo e Instalacdo: (Unidade: mm)

Mota: O Diagrama mastra a posigao de origem do Robd. O Eixo Z tem
10mm de curso para cima e 190mm para baixo.
Curso Total: 200mm
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- " ™IISTAHL
Série RHR - Robo Scara VllMeyer

IRHR 5512

Familia Scara
Mumero de Eixos 3
C iment
“daBrao 300mm
ERTa Alcance de
Rotagdo +130
Comprimento
Especificactes ; do Braco 250mm =
dos Eixos Ebfo Alcance de 3
Rotagio +140° z
Eixo Z Curso 120mm 2
v
ab}
n 750W —
12 A400W
Poténcia do
Motor 13 200w
14 / -
af}
Unido de J1 e |2 6217.7mm/s ol
_ —+
Velocidade 3 1333.3mm/s N
Maxima Q
/ o
" . (@)
Unido de |1 e |2 +0.025mm 8
Repetibllidade
 de 13 +0.025mm
Posicionamento
s /
Forca Maxima de Pressao do Eixo |3 250N
Torque de Inércia JEEe] /
4P
do Eixo |4 Permitida Maximo /

Conector D-sub de 26 pinos,

10 do Usuario ) _
7 vias DO, 6 vias DI
Tempo d
Configuragio da Mangueira de Ar 4-QEmm ciclo pad
Método de Instalagao Bancada O 395 55 0 5kg / PC / IHM
' 10k ou QC410
Pesa 20kg g
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B RHR 5512 Espaco de Movimentacdo do Robd, Dimensdes de Construcdo e Instalacdo: (Unidade: mm)

Mote: A imagem mostra o limite do cruso
superior do robd. O Eixo Z tem 120mm de

curso para baixo. Curso Total: 120mm 3 ]
R245.5 2 =
= Distancia do
x 1assante
Montagem do
Eixo Z parao - Z 5
Eixo )2 8 = Ayl 7 MY
o E 15 204
= - [ _— 4T 6
o El (3K15=) 45
E3 * A = Detalhes dos Fures de
i :\ " 190 stnogragem da Ferramenta
(%] il T\ W ] @6 (1" passante
Erm = ¥ passante
RMS.5 855 g olF i N | R
g i 6 h7 (5" passante

Detalhes dos Furos de
Montagem da Base




- ~ T STAHL
Série RHR - Robo Scara I llMeyer

IRHR 5216

Comprimento

it do Brago 200mm
gl +130°
Comprimenta
Especificactes do Brago 300mm
dos Eixos 12 Alcance de
Rotagao el 40“ C
13 Curso 160mm %
Ml d +3EN°
il £360 2
I 750W QU
: 12 400W
Poténcia do i
Motor 13 100W
|4 400W -
i STAHLMeyer )
Unido de |1 e J2 6414.1mm/s RHR52'|6y EPr
Velocidade . —
e 13 952 . 40mmy/s E
4 o W)
J 20000°%/s I an
_ Unigo de 1 e ]2 +0,02mm I =
Repetibilidade
de 13 +0.02mm
Posicionamento
i {
Forca Maxima de Pressio do Eixo |3 140N
16 do Usuirio Conector D-sub de 26 pinos,
7 vias DO, 6 vias DI
Configuragao da Mangueira de Ar 2-@emm
Método de Instalagdo Bancada
Peso 24kg

B RHR5216 Espaco de Movimentacdo do Rob6, Dimensdes de Construcdo e Instalacao: (Unidade: mm)
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o
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=
<
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Mota: O Diagrama mostra a posic3o de origem do Robd. 1
O Eixo Z tem 10mm de curso para cima e 150mm para b8
baixo. Curso Total: 160mm
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Vista K~ )
300 200 | I 120 (Caba) Detalhes dos Furos de Montagem

da Ferramenta

4-2#11 Passante

Detalhes dos Furos de
Montagem da Base



