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Série BRU - Robo Universal e Solda
BRUS 6/1400

BRUS 6/1400

Familia Universa e Solda
NUmero de Eixos |&

Motaorizacio [AC

Raio Maximo de Trabalho 1405mm

Repetibilidade de Posicionamento [:O.[}Srﬂrn

Carga Maxima bkg
Peso [ 143kg
Classificacdo IP [P54

n 180%s (170%s)

12 180°%s (170%s)
Velocidade 13 200°%s
Ma:ﬂmamde 14 450°/s
Operagdo

15 320%s

16 450°/5(520°/5)

11 [+185°

[ 2 [+155--90°

Alcance Maximo 13 | £70--200°
de Movimento | 14 | £170°

15 | £120°

16 +360°

4 1T
Torque de Carga ) il
do Eixo Permitida 12 gblin

16 5.9N:m

4 0.6Kgm?
Inércia de Carga J_ —b =
do Eixo Permitida | 5 | 0.25Kgm*

16 | 0.06Kgm?
Configuracdo da Mangueira de Ar [»’
Conexdo Elétrica Integrada /

Método de Instalagdo

[ Montado ne Chio, na Parede efou Pendurads

Ambiente

I " ~A5
| Temperstumdo Ambente | 0~45C

Operacional

%HH {Curto Prazo 95% RH).
Sagan

e (.50 (4.9m/s2)

Nivel de Ruido

Aplicagao

® Dimensdes de Montagem da Base e
Dimensdes do Flange do Pulso:

(Unidade: mm)

GSHT;D‘ 0 ProflJndid&dE_?_: T

MNotas:
Furo com rosca M20 na extremidade do corpo (didmetro pegueno: g17,5 mm)
A base do cliente utiliza fure de rosca M16 com parafuso M16 de rosca completa
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Série BRS - Robo de Solda
BRS 6/1400H

Universal (Ferramenta de Solda Externa)

Numero de Eixos 6
| Matorizagao AC
Raio Maximao de Trabalho 1475mm
| Repetibilidade de Posicionamento | +0.05mm
Carga Maxima bkg
| Peso 175kg
Classificagdo IP P54
' J1 170%s
]2 170%s
Velocidade 13 2009/
Maxunaﬂde J4 390/
Operacdo
15 390°/s
J6 630°%/s
J1 +165°
12 +155~--00°
Alcance Maximo 13 Manuselio de Materiais: +78—165°/ Solda: +78~50°
de Movimento |4 +190°
15 +130°
16 Manuseio de Materiais: £360° / Solda: +220°
d 11.8MN'm
Torgue de Carga M_
do Eixe Permitida 15 9.8N-m
16 4.2M-m
4 0.6Kgm?
Inércia de Carga J rg )
do Eixo Permitida | 15 0.25Kgm”
16 0.06Kgm?
| Configuragdo da Mangueira de Ar | 1-@6mm  1-®8mm
Conexdo Elétrica Integrada 16 Vias

| Método de Instalagao

Montado no Chao, na Parede efou Pendurado

Temperatura do Aok

Ambiente
Operacicnal

Umidade do Ambkente

(Curto Prazo 55% RH).

Recpuistos de vitragio

Abaixo de 0.5G (49m/s2)

| Mivel de Ruido

< 80dB (A)

Aplicacdo

Soldagem, manutengao de maguinas, moniagem

® Dimensodes de Montagem da Base e
Dimensdes do Flange do Pulso:

(Unidade: mm)

ttn

0018
2-212H75 passant¢ | 110/110 MNotas:

? 4-M20 passante

80 h7.d030

VL

® Area de Trabalho:
(Unidade: mm)
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Fura com rosca M20 na extremidade do corpo (didmetro pequeno; 17,5 mm)

A base do cliente utlliza furo de rosca M16 com parafuso M16 de rosca completa
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Série BRS - Rob0 de Solda /I liMeyer
BRS 6/1450 A

Classificacaa IP IP54/IP65(Pulso)
Capacidade 3.0KVA
Eixos 5}
Carga Gkg c
=
Alcance Maximo 1450mm <
M
Cn
Peso 170kg A
re—— ]
Repetibilidade +0.08mm —
1 145°%/S | 296°/5
12 VAR I A A
Velocidade
Nominale 13 145°/5 /  281°/S g
Maxima de =
= 4 9 o =
Operacio J 217%Ss, [ 407°%S5 g
5 o o N
] 172%S f 352%/S o
W
16 SOOMNES W 133355 on
@]
1 +1 652 0
W
]2 +80° 156° -
Alcance Maximo 13 +125%— -75°
de Movimernito
4 £170°
Alcance do Panto P
15 +115°— -140°
16 +220°
J4 D27
Diametrp do eixo vazado 1122 150 %\ 14Q
16 ®45 % %
.* B pgx \ S &
Método de Instalacao Chao e Teto 12! -E_ o
o ( iy
L = - s /D) o))
Terrperdtifa doAriiente 0fC— 45°C ™~ // ) ,\5(0 o
Uridade do Amblente 200 — 80%RH (Sem-Umidad 75° & 2
- H (Sem-Umidade) - iP RB71 o =
Ambiente _ ., ) - —
Operaciona| « fesEceeg A:IMIS +80° <
Sem gases ou [iquidos inflamivels: - i 150° ©
Curos Detathes efou corrosivos, longe de fontes Alcance dao Fanlo P
de ruido elétrlco. wn
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Série BRS - Robo de Solda ' liMeyer
BRS 6/2000 A

Especificacbes

Classificagdo IP IPS4/IP65(PulsD)
Capacidade 6.0KVA
Eixos 6
Carga 6kg :CJ
Alcance Maximo 2000mm <
M
Peso 300kg A
AN QL
Repetibilidade +0.08mm —
11 158°/5
12 145°/5
Velocidade 5
8 e
Nominal e 3 it o]
Maxima de 14 217945 ~
Operacdo =
15 172578 E
W)
16 500°%/5 n
o
J1 +170°
12 +80°— -150°
Alcance Maximo 3 +g50 72¢ Alcance do Ponto P
de Movimento
14 176
15 +1152 140°
16 +220°
14 ©27 1523 2000
Diametro do eixo vazado 225 991.5 140
16 45
: . ()]
Metodo de Instalacdo Chao e Teto (@]
. )
Tomperalia o Ambients 0°C— 45°C I P&a Y N o
Urmidade do Amblente | 20% — B0%RH (Sem-Umidade) w // S —FE o
Ambiente ; S — o SR ',\b‘ P =
Qperaciona| = PerEwRdViED AHS A <
o | \ R524 (@]
Sem gases ou [Iquidos inflamaveis © *
Overos Detalhes e/oy corrosivos, (longe de fontes P~ ® .
de ruido elgtrico N ( %ﬂ
b AN
Alcance do Panto P
| o
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4-M8V 15

Layimmy

300

Vista C

Vista D
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Série BRUS - Robo Universal e Solda

BRUS 8/1800

Modelo

| Familia Universal e Solda
Ndmero de Eixos 5} %
EMptorizagae - B =
Ralo Maximo de Trabalho 1818mm m
| Repetibilidade de Posicionamento | +0.05mm b_:i
. Carga Maxima __8if.g )
| Peso 160kg
Classificagao IP P54
11 150°/s
12 150°/s
Velocidade 13 160%/s g
O —— 0
15 320%s =
16 360°%/s a3
11 115}.‘ Q!
12 +155~-90° =
Alcance Maximo 13 +80~--190°
de Movimento 14 +185°
J5 +120°
J6 +360°
. 14 22N'm
Torque de Carga :
do Eixo Permitida 15 16.5N:m
16 B6.7N'm
Ineércia de Carga i Q75T
do Eixo Permitida Jb .D'BSI’FE.FHE
16 0.1Kgm? ® Area de Trabalho:
Configuragdo da Mangueira de Ar |/ (Unidade: mm)
Conexdo Elétrica Integrada ! M
Métado de Insta lagdo Montado na Chio, na Parede efou Pendurado 9
) Tempersturado Amiiente | 0~45'C =
Ambiente Abalso de 7 {Curto Prazo S5% RH). o
Operacional Umidade do Ambiente | cam conde ) i _O‘
. Ferustsdevibracio | Abaixo de 0.5G (4.9m/s2) ol 2
Nivel de Ruido = 80dB (A) o] E
-"\:]|-'C£I§§CJ Soldagem, manutengao de maquinas, montagem o (®]
5 &

2053
690
447
=l

® Dimensodes de Montagem da Base e § I v @
Dimensodes do Flange do Pulso: AL

(Unidade: mm)

/ |
/ < AMcancedo |l
onto P |
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Notas:
Furo com resca M20 na extremidade do corpeo (didmetro pequeno: 17,5 mim)
A base do cliente utiliza furo de rosca M16 com parafuso M16 de rosca completa



Série BRS - Robd de Solda Y lMeyer

BRS 10/1500 A

Classificagdo IP IPS4/IP65(Puls0) Foo
Capacidade 3.0KVA
Eixos 5}
Carga 10kg =
5
Alcance Maximo 1500mm %
Peso 300kg 7
jaf]
Repetibilidade +0.05mm =
1 2E0%5
12 T2s2rs
Velocidade 3
Neminal e I3 25N E
Maxrma_de 14 230°/S o)
Operagao —
5 25395 N
: {af]
«W
16 708°/s an
@]
1 +170°
J2 +160°— -60° (@)
Alcance Maximo 13 +154°— -85°
de Movimento
|4 s SEETe
5 +100° 115
J 109 e Diagrama da Curva do centro de gravidade da carga
e da massa da carga:
16 +360°
14 DAL 400 _Lwy(rmm)
Diametro do eixo vazado
16 ©45 L ol
2000 M
Metodo de Instalagdo Chao e Teto b o
300p=*" o
Tempersturada Arbiete BoE— 452 [ o1k i
aoof o)
Umidade deAmbiente 20% — B0%RH (Sem-Umidade) [ 8
Ambiente Sones —+
Operacional Reoustos deMbracsn =4.9M/52 L) <
@]

Sem gazes ou llguldos Inflamavels
Chutros Dt efou corrosivos, Tonge de fontes
de ruldo elétrico

#fl: mm
l6:-220°

.
J4:-170°

Abistificar A-A
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Série BRS - Robo de Solda
BRS 10/2000H

BRS 10/

| Familia Universal (Ferramenta de Solda Externa)
Ndmero de Eixos 6
| Matorizagaa AC
Raio Maximao de Trabalho 2010mm
| Repetibilidade de Posicionamento |+0.05mm
Carga Maxima 10kg (6kg opcional)
| Peso 210kg
Classificagdo IP IP54
| 11 160°%s (190%/s)
12 160°%s (190%/s)
Velocidade 13 169°%/s (200%/s)
Maxima de 14 300°/s (390°/5)
Operacdo =
15 338°/5 (390%/s)
16 535°%/5 (630%/s)
J1 +165°
12 +163~-80°
Alcance Maximo 13 Manuseis de Materiais: «80~165" -85
de Movimento 14 1000
15 +130°
16 Manuselo de Materlais: £360° Selda: +220°
Torgue de Carga M_ i
do Eixe Permitida 15 9.8N:m
16 42N
Inércia de Carga i il
do Eixo Permitida | 15 0.25Kgm?
16 0.06Kgm?

| Configuragdo da Mangueira de Ar

1-@emm 1-@8mm

Conexdo Elétrica Integrada

16 vias

| Método de Instalagao

Montada no Chao, na Parede e/ou Pendurado

- Temperatura do Ariente
Ambiente

0-45°C

8] peraciona | Umidade do Ambiente

Abaixo de 75%RH (Curto Praza 95% RH).

Sem Condensa

Recpuistos de vitragio

Abaixo de 0.5G (4.9m/s2)

| Mivel de Ruido

<80dB (A)

Aplicacdo

Movimentagdo de Materiais, Montagem

® Dimensodes de Montagem da Base e
Dimensdes do Flange do Pulso:

(Unidade: mm)

2-2127;* ¥ passante C
Y 145
0012 : 0-D
- 5H7;° 02 profundidade 8 1.5
g 95 _
B s Y =
A 3 55 = 3
by 45; {
110 I 4-M20 passante i@ =
o
28 A4 MS profundidade &, o
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300 = =
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]
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VL

® Area de Trabalho:
(Unidade: mm)
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Série BRS - Robo de Solda
BRS 15/1530 A

Especificacoes

Classificagdo IP IPS4/IPES(Pulso)
C
Capacidade 3. 0KVA =)
-8 : =
Eixos 6 " i ?’&M m
£ =
_ . wn
Carga 15kg ) T Q
Alcance Maximo 1530mm - - g | ==4
) e
Peso 185kg Ny ?
Repetibilidade +0.08mm :
-0
Il 198°/5 L.
m
12 198°/5 E
Velocidade a Q
lo 13 222°/5 v
Maxima de ai ]
Dperagao |4 198°/5 =
15 370°/5
16 202°/5
11 +170°
12 +178°— -58°
Alcance Maximo 13 i E— -G
de Movimentao
)4 +135°
15 £ R —=743°
6 +360° A
) (@]
Diametro do eixo vazado 14 ®27 o
Métado de Instalagdo Chéo, Teto e Parede O
=
Termpemtura oAb 0°C— 45°C n'_J'_
Alcance do Panta P =k
Umidade do Amblente 20% — B0%RH {Sem-UmidaUe] g

Ambiente

Operacional| | FersEscetss =4.9M/5%
Sem gases ou liguidos inflamavels

Outros Delghes efou corrosivos, longe de fontes
de rufdo elétrico
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