contato@stahlmeyer.com.br

stahlmeyer.com.br

+55 (19) 99840-7523




Série BRMB - Robo Universal
BRMB 3/500

Modelo BRMB 3/500

Familia Universal
Ndmero de Eixos 6 g
Motorizagao AC =
Raio Maximo de Trabalho 500mm D
Repetibilidade de Posicionamento | £0.02mm a
Carga Maxima 3kg w
Peso 28kg
Classificagdo IP IP65 (IP67 para Pulso)
11 370°/s
]2 370°/s
Velocidade 13 430°/s E
I(\)/IaxwmaNde 14 300°/s 8
eracao
peres J5 460°/s E
16 600°/s Q
) +170° 5
12 +110° (@)
Alcance Maximo )3 +40~-220°
de Movimento 14 +185°
15 +125°
16 +360°
14 4. 41N-m
Torque de Carga
do Eixo Permitida 15 4.41N'm
16 2.94N'm
4 0.15kgm?2
Inércia de Carga J B =
do Eixo Permitida J5 0.15kgm
p -
J6 0.Tkgm ® Area de Trabalho:
Configuracdo da Mangueira de Ar | 4-®@4mm (Unidade‘ mm)
Conexdo Elétrica Integrada 10 Vias ' (@)
Método de Instalagdo Montado no Ch&o, na Parede e/ou Pendurado 9
. Temperaturado Ambiente | 0~45°C Q
Ambiente O
R " Abaixo de 75%RH (Curto Prazo 95% RH). (®)
Operacional Umidade do Ambiente | em condensacio ~ Ponto P =
RequistosdeVibraggo | Abaixo de 0.5G (4.9m/s2) QO
—
Nivel de Ruido < 70dB(A) E
. N N 3 R211.5
A p lica ¢do Manipulagao , Montagem, Rotulagem, Distribuicao e Inspegao Visual (@)
o
Lo
% N
2
® Dimensdées de Montagem da Base e
Dimensdes do Flange do Pulso: & 88
(Unidade: mm)
B
500 500 \-Alcance do Ponto P

10-M3 profundidade
7 simétrico

4-p11 Passante

\
2-261I7" "' Passante ™. _
e i

>
3
=
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Série BRMB - Robo Universal
BRMB 7/700

Modelo BRMB 7/700

Familia Universal
Nimero de Eixos 6 g
Motoriza¢do AC E
Raio Maximo de Trabalho 723mm D
Repetibilidade de Posicionamento | £0.02mm a
Carga Méxima 7kg “
Peso 33kg
Classificagdo IP IP65 (IP67 para Pulso)
)1 315°/s
|2 250°/s
Velocidade 13 350°/s E
I\O/Iaxwma~de 14 450°/s 8
eracdo
St J5 450°/s =
J6 720°/s Q
) +170° S
]2 +135~-80° (@]
Alcance Maximo J3 +63~-194°
de Movimento 14 +190°
15 +125°
16 +360°
16.6N-m
Torque de Carga 14
do Eixo Permitida J5 16.6N'm
J6 9.4N-m
P 14 0.45Kgm?2
Inércia de Carga
do Eixo Permitida J5 0.45Kgm2
> -
; L ] SRR ® Area de Trabalho:
Configuragdo da Mangueira de Ar | 4 vias - Base ®6mm, Pulso ®4mm (Unidade: mm)
Conexdo Elétrica Integrada 10 Vias (1 via com ligagdo ao chdo) ' @)
Método de Instalagdo Montado no Chédo, na Parede e/ou Pendurado 2
Ambiente TemperaturadoAmbiente | 0~45°C 51 g
Ope racional Umidade do Ambiente ésﬂxgoiedzgzgigo(curm Prazo 95% RH). lé_L 340 80 POﬂtO P 9‘
RequistosdeVibraggo | Abaixo de 0.5G (4.9m/s2) Q
Nivel de Ruido <70dB(A) . 1A 55 s g
A p lica ¢ ao Manipulagao , Montagem, Rotulagem, Distribuigéo e Inspegao Visual ~ /\\+ = + (@]
7 ~G—
N B S ] @
; i ® B 4 XN, gl &
® Dimensdes de Montagem da Base e SR =
. ~ . | w0 ’(/L LO!
Dimensées do Flange do Pulso: R Riil -
% | N ™~
(Unidade: mm) 19 & \/+J3\/
50 9
296|165 \
osm Profundidade: 7 398 _| 239 Alcance do Ponto P
618 723
160
w/ i@ﬂ Passante
f-\\" 95.540.1 - e
e : 2-c6H8; " V'8 Passante \/
D[ 2 e

=
o TREY ﬁ
130+0.03

191
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Série BRMB - Robo Universal
BRMB 7/900

Modelo BRMB 7/900

Familia Universal
Ndmero de Eixos 6 g
Motorizagao AC E
Raio Maximo de Trabalho 912mm D
Repetibilidade de Posicionamento | £0.03mm a
Carga Maxima 7kg Q
Peso 35kg
Classificagdo IP IP65 (IP67 para Pulso)
11 210°/s
)2 180°/s A
Velocidade 13 280°/s . T g
L\)/IaxmaNde 14 450°/s e\. 5
eragdo
P 15 450°/s > =
16 720°/s y Q
) £170° .
)2 +135~-80° (@)
Alcance Maximo ]3 +65~-195°
de Movimento 14 +190°
J5 £1.257
J6 +360°
14 16.6N-m
Torque de Carga
do Eixo Permitida J5 16.6N-m
16 9.4N-m
4 0.45Kgm?2
Inércia de Carga ) 8
do Eixo Permitida J5 0.45Kgm2
3 P
S 16 .1 S ® Area de Trabalho:
Configuracdo da Mangueira de Ar | 4 vias - Base ®6mm, Pulso ®4mm (Unidade' mm)
Conexdo Elétrica Integrada 10 Vias (1 Via com ligagdo ao ch&o) ' @)
Método de Instalagdo Montado no Chao, na Parede e/ou Pendurado 9
Afbladita TemperaturadoAmbierte | 0~45°C 3] g
Operaciinal | Mmooy | Bmo e RN P T o
RequistosdeVibraggo | Abaixo de 0.5G (4.9m/s2) T q } Q
Nivel de Ruido <70dB(A) © A 5 J pontop g
Ap”cagéo Manipulagéo, Montagem, Rotulagem, Distribuigéo e Inspegao Visual 1 / [T (@)
> o - / — IS
< N -J3 . -J2 [L.] &‘+J5 I
) / ¥ 3
. ~ ’ 1
® Dimenso6es de Montagem da Base e o o Wi / gi
. ~ N < T o~
Dimensdes do Flange do Pulso: S | /
~ )
(Unidade: mm) 7 \ g
50 L3 B
370 _[165 !
—BO—:QL'—<§%— 012 Alcance do Ponto P
160
[ T=T
[ 4-911 Passante
" \ / Rq\l
B ) £
H 1 Lo
= / 95.5+0.1
= e ‘\é ﬁ) = E 2-26H8;" V18 Passante
G Ae——t
S
1300, 03 |
191
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Série BRMB - Robo Universal
BRMB 10/900T

Modelo BRMB 10/900T

Familia Universal g
Ndmero de Eixos 3 %
Motorizacdo AC ‘\ =
Raio Maximo de Trabalho 862mm D
Repetibilidade de Posicionamento | £0.05mm a
Carga Maxima 10kg L
Peso 30kg 2
Classificagdo IP IP65 (IP67 para Pulso) :
il i/
2 180°/s
Velocidade 13 280°/s g
s TR o
5 360°/s i
16 / Q
Ik / 2
J2 +105~-110° o
Alcance Méaximo 3 +65~=195°
de Movimento 14 /o
|5 +125°
J6 /
Torque de Carga S !
do Eixo Permitida 5 16.6N-m
16 /
Inércia de Carga )4 !
do Eixo Permitida J5 0.6Kgm2 )
S 6 4 ® Area de Trabalho:
Configuracdo da Mangueira de Ar | 4 vias - Base ®6mm (Unidade: mm)
Conexdo Elétrica Integrada 18 Vias (2x9) (D)
Método de |n5ta|ag§o Montado no Chéo, na Parede e/ou Pendurado 388 9
) TemperaturadoAmbiente | 0~45°C 16 Q
Am b'e”_te : Abaixo de 75%RH (Curto Prazo 95% RH). =
Operacional Umidade do Ambiente | em condensacio 2
RequisitosdeVibraggo | Abaixo de 0.5G (4.9m/s2) L0 440 _8 Ponto P Q)
Nivel de Ruido <70dB(A) g
Aplicacdo Movimentagao de Materiais e Manutenggo de Maquinas 8 (@)
N 3 g
1o
® Dimensdes de Montagem da Base e 25~ -
Dimensdes do Flange do Pulso: 13 &
(Unidade: mm) 06220
490 230 " Alcance do Ponto P
2 862 862
profundidade 6
0’:.3.;

4M6 Profuncidade 10,
. Simétrico

44 proflndgace s | NGB
L 220 o Escareador ¢32, ]

profundidade 2 -
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Série BRMB - Robo Universal
BRMB 10/900F

Modelo BRMB 10/900F

Familia Universal
Ndmero de Eixos 4 g
Motorizagdo AC =
Raio Maximo de Trabalho 862mm D
Repetibilidade de Posicionamento | £0.05mm a
Carga Maxima 10kg w
Peso 32kg
Classificagdo IP IP65 (IP67 para Pulso)
11 /
]2 180°/s
Velocidade 3 280°/s \ 2
MéximaNde 14 / ’ o
Operacdo 5 360°/s iy E
16 450°/s Q
J1 / o
12 +105~-110° (@)
Alcance Maximo )3 +65~-195°
de Movimento 14 /o
15 +125°
16 +360°
Torque de Carga 14 !
do Eixo Permitida 5 16.6N-m
J6 9.4N-m
Inércia de Carga )4 J
do Eixo Permitida J5 0.6Kgm2
16 0.6Kgm2 ® Area de Trabalho:
Configuracdo da Mangueira de Ar | 4 vias, ®6mm (Umdade: mm)
Conexdo Elétrica Integrada 18 Vias (2x9) ()
Método de Instalagdo Montado no Ch&o, na Parede e/ou Pendurado o (QDT
Ambie n‘te e dOAmt‘J"eme Sb;i?;gﬁ%RH (Curto Prazo 95% RH). 16, D-
Operacional Umidade do Ambiente | gem condensacio 2
RequistosdeVibraggo | Abaixo de 0.5G (4.9m/s2) . Serits B 'Q_Jr
Nivel de Ruido < 70dB(A) St E
Ap lica gg 0 Movimentacéo de Materiais e Manutengao de Maquinas (@)
S o@ B
Rl {7
® Dimensdes de Montagem da Base e 5 =
N =J

478

510

Dimensdes do Flange do Pulso:
(Unidade: mm)

527

/
&

292

06 220 \

490 230 Alcance do Ponto P

862 862

, s =profundidade 7

NAS® P 1
— (T = -M4 profundidade 5
3 ° . I T
‘ 5 g = 8
e ) A 7150 >
[ = = TIE [ 3
2 [ = '
) I e
2-M4 profudid/ade 8 4918 até
~ L 220 |\ Escareador ¢32,

*4-MS5 profundidade 8,
simétrico

profundidade 2



Série BRU - Robo Universal
BRU 8/1400

Modelo BRU 8/1400

Familia Universal
Numero de Eixos 6 g
Motorizagao AC E
Raio Maximo de Trabalho 1405mm )
Repetibilidade de Posicionamento |+0.05mm 0
Carga Maxima 8kg =
Peso 143kg
Classificacdo IP IP40 / IP65 para o Pulso
J1 170°/s
)2 170°/s
Velocidade IE 160°/s g
S R 3
15 320°/s =
J6 450°/s e
B +165° -5
]2 +155~-90° o
Alcance Maximo 3 +70~-200°
de Movimento 14 £170°
15 +120°
16 +360°
Torque de Carga i it
do Eixo Permitida J5 9.8N'm
16 6.7N'm
Inércia de Carga s 0.6Kgm?
do Eixo Permitida J5 0.25Kgm?
i ke g ® Area de Trabalho:
Configuracdo da Mangueira de Ar | 1-®8mm (Unidade: mm)
Conexdo Elétrica Integrada 16 Vias @)
Método de Instalagdo Montado no Chao, na Parede e/ou Pendurado QOT
Ambiente e St:aiidoegSD/RH (Curto Prazo 95% RH) 8-‘38 o 98‘7 o
Operacional Urnidade do Ambiente | s Congensacgo ) == Ranto Q
RequistosdeVibraio | Abaixo de 0.5G (4.9m/s2) m -5 "6 'Q__)f
Nivel de Ruido < 80dB (A) " o =
Aplicagdo Movimentag&o de Materiais e Manuten¢ao de Maquinas 5 2 (@]
1
2 g %Em
>
® Dimensdes de Montagem da Base e ol B
Dimensdes do Flange do Pulso: i
(Unidade: mm) 2 g

Alcance do Ponto P

@5H7; M2Profundidade 7. 4-M5 profundidade 8,
45° Simétrico

505
1045 1405

0. 021 Profumg de 6

22087;

30

240h7%, 5

4-M20 Passante R 24

__

Notas:
Furo com rosca M20 na extremidade do corpo (didmetro pequeno: ¢17,5 mm)
A base do cliente utiliza furo de rosca M16 com parafuso M16 de rosca completa
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Série BRU - Robo Universal
BRU 10/2000

Modelo BRU 10/2000

® Dimensdées de Montagem da Base e
Dimensdes do Flange do Pulso:

(Unidade: mm)

2-012 18 T
3-p23 Passante

Escareador Invertido 45, Profundidade 3,

D460 _5pe /  Simétrico

2380

1234

1633 2010

Familia Universal
NUmero de Eixos 6 g
Motorizagdo AC 3
Raio Maximo de Trabalho 2010mm M
=
Repetibilidade de Posicionamento | +0.05mm wn
Carga Maxima 10kg £
Peso 241kg
Classificagdo IP IP54 / IP65 para o Pulso
1 186°/s
]2 185°/s
. = o)
Velocidade 13 180°/s QD
Méaxima de 3 =
Operacio 14 360°/s Y 2
15 360°/s <
16 300°/s QU
I £165° o
12 +160~-78° o
Alcance Maximo J3 +80~-190°
de Movimento 14 4185°
15 +120°
16 +360°
14 20N'm
Torque de Carga
do Eixo Permitida 15 20N-m
16 TON'm
4 2.8Kgm?
Inércia de Carga J ke -
do Eixo Permitida J5 2.8Kkgm
B e
15 2.7Kgm ® Area de Trabalho:
Configuracdo da Mangueira de Ar | 1-®10mm (Unidade: mm)
Conexdo Elétrica Integrada 16 Vias . 0
Método de InstaNagéo Montado no Chao, na Parede e/ou Pendurado 2
s TemperaturadoAmbiente | 0~45 °C Q
Ambiente O
. . Abaixo de 75%RH (Curto Prazo 95% RH). O
Operacional Umidade do Ambiente | s condensacao =4
RequistosdeVibraggo | Abaixo de 0.5G (4.9m/s2) i 1052 120 Alcance do Ponto P Q
p - =2
Nivel de Rufdo < 80dB (A) Ponto P <
Ap\icagéo Movimenta¢do de Materiais, Montagem (@)
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Série BRU - Robo Universal
BRU 12/1400

i
HLme‘le 3
Modelo BRU 12/1400 ;’W
N

Familia Universal A

NUmero de Eixos 6 g
Motorizagao AC E
Raio Maximo de Trabalho 1460mm D
=

Repetibilidade de Posicionamento | £0.03mm (V]
Carga Maxima 12kg 2
Peso 160kg ‘
Classificagdo IP IP65 / IP67 para o Pulso

J1 170°/s )

]2 170°/s \ \

i o \ \ U
Velocidade 13 200°/s \ Q
I\O/IaxmwaNde 14 400°/s \ \ 5

eragdo |
perag J5 360°/s E
16 600°/s Q
v
J1 +165° an
2 +155~-90° o
Alcance Maximo 13 +78~-165°
de Movimento 14 L185°
J5 +120° -
16 +360° ‘\
Torque de Carga )4 LS |
do Eixo Permitida J5 22N'm
16 9.8N'm -
4 : 2
Inércia de Carga L 06 Rgm
do Eixo Permitida 15 0.65 Kgm?
2 n .
2 7 g ® Area de Trabalho:
Configuragdo da Mangueira de Ar | 1-®8mm (Umdade. mm)
Conexdo Elétrica Integrada 16 Vias ' (@)
Método de Instalagéo Montado no Chao, na Parede e/ou Pendurado 9
o Q

. Temperatura do Ambiente 0-45°C

Ambiente O

. . . Abaixo de 75%RH (Curto Prazo 95% RH). O
Operacional Umidade do Ambiente | som condensacio =
RequisitosdeVibragio | Abaixo de 0.5G (4.9m/s2) Q)

—

Nivel de Ruido <80dB (A) =
Aplicacéo Movimentacdo de Materiais, Montagem Ponto P (@)

® Dimensdes de Montagem da Base e
Dimensdes do Flange do Pulso:
(Unidade: mm)

Alcance do Ponto P

4-M10 Passante

L

4-M20 Passante

~oe 17 1 "'

1p1am ) O8

1 Notas:
Passante Furo com rosca M20 na -
extremidade do corpo

(diametro pequeno: ©17,5 mm)

A base do cliente utiliza

furo de rosca M16 com

parafuso M16 de rosca completa




Série BRU - Robo Universal
BRU 20/1700

Modelo BRU 20/1700

Familia Universal
NUmero de Eixos 6
Motorizagao AC
Raio Maximo de Trabalho 1718mm
Repetibilidade de Posicionamento | £0.05mm
Carga Maxima 20kg
Peso 235kg
Classificagdo IP IP54 /P65 para o Pulso

11 225¢s

]2 185°/s
Velocidade IE 180°/s
MéximaNde 14 200°/5
Operagdo

5 360°/s

16 600°/s

] +165°

)2 +155~-90°
Alcance Maximo 13 +75~-200°
de Movimento 14 185°

15 +120°

J6 +360°
Torque de Carga e SON-m
do Eixo Permitida 15 50N-m

16 19.6N'm
Inércia de Carga i 1.ehgr
do Eixo Permitida J5 1.6Kgm?

16 0.8Kgm?
Configuracdo da Mangueira de Ar | 1-®10mm

Conexdo Elétrica Integrada

19 Vias (1 Via no chdo, 18 vias disponiveis)

Método de Instalagdo

Montado no Chao, na Parede e/ou Pendurado

X Temperatura do Ambiente
Ambiente

0~45°C

Opera cional Umidade do Ambiente

Abaixo de 75%RH (Curto Prazo 95% RH).
Sem Condensacdo

Requisitos de Vibragdo

Abaixo de 0.5G (49m/s2)

Nivel de Ruido

<80dB (A)

Aplicacado

Movimentag&o de Materiais, Paletizacao,
Alimentacdo de Méquinas, Corte e Conformagdo de Metais

® Dimensdes de Montagem da Base e
Dimensdes do Flange do Pulso:

(Unidade: mm)

221208 '

3-g23 passante
escareador invertido (45, profundidade 3,
2460 simétrico

(5)

22507

® Area de Trabalho:
(Unidade: mm)

59 271 - Alcance do Ponto P
842 120 Ponto P
J4 16
J
wn
s—4 g
8 / +J5
Q8 o
Mg 12
)
; il +J2
N
oo
o8
2 0
3 +J3]
o
N
<
o < =
e
359
387 568
1358 592 1718

25107%, 43

|eSI2AIUN

U
=
D

—

oeiez|

oAllIBIOQR|0D
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Série BRU - Robo Universal

BRU 25/1720

Modelo BRU 25/1720

Familia Universal
NUmero de Eixos 6 g
Motoriza¢do AC 2
Raio Méaximo de Trabalho 1718mm D
=
Repetibilidade de Posicionamento | +0.05mm wn
Carga Maxim 25kg =
Peso 235kg
CNass‘\ﬂcagéo |P IP54 /P65 para o Pulso
1 210%s
)2 206°/s
Velocidade J3 238°/s g
Ma><|ma~de 14 460°/s E
Operagao =
J5 412°/s 2
16 360°/s QO
11 +180° °8,
12 +160~-78° o
Alcance Maximo 13 +80~-190°
de Movimento 14 +185°
15 +120°
16 +360°
Torque de Carga J4 el
do Eixo Permitida J5 50N‘m
J6 30N'm
4 2.5Kgm?
Inércia de Carga ) c
do Eixo Permitida J5 2.5Kgm?
B »
J 1.5Kgm ® Area de Trabalho:
Configuragdo da Mangueira de Ar | 1-®10mm (Unidade' mm)
Conexdo Elétrica Integrada 16 Vias ' (@)
Método de Instalacdo Montado no Chao, na Parede e/ou Pendurado 9
. Temperatura do Ambiente 0~45°C 59 21 o
Ambiente -5 O
) P ; aixo de 75%RH (Curto Prazo 95% RH). Ponto P (@)
Operacional Umidade do Ambiente | sem Condensagao 842120 =
RequistosdeVioragio | Abaixo de 0.5g (4.9m/s2) 14 7 QO
—~
Nfvel de Ruido < 80dB (A) i =
Aplicacdo Movimentacdo de Materiais, Montagem = ¥ \HS} (@)
=l g =T
- +12

550
525

@ Dimensdes de Montagem da Base e o @
0

0.7
Dimensdes do Flange do Pulso: z H% ;
(Unidade: mm) - = N
& <] = \
2212185 07 130\—/ Alcance do
359 Ponto P
387 568

3-923 passante
2460 escareador invertido 45,
profundidade 3,
SImeEtrico

2500

3
1358 <992 1

T |

212 Passante &

25107, 45




Série BRU - Robo Universal
BRU 50/2180

Modelo BRU 50/2180

Familia Universal
NUmero de Eixos 6
Motoriza¢do AC
Raio Maximo de Trabalho 2180.5mm
Repetibilidade de Posicionamento |+0.06mm
Carga Maxima 50kg
Peso 560kg
Classificagdo IP IPS54 / IP65 para o Pulso

1 175°/s

12 170°/s
Velocidade 3 178°/s
MaxwmaNde 14 260°/s
Operagdo

5 260°/s

16 350%/s

)1 +160°

)2 +130~-60°
Alcance Maximo 13 +75~-195°
de Movimento 14 +185°

15 +120°

16 +360°
Torque de Carga Ju 200Hin
do Eixo Permitida J5 260N'm

16 147N-m

4 2
Inércia de Carga ) 20Kam
do Eixo Permitida J5 28Kgm?

16 11Kgm?
Configuracdo da Mangueira de Ar | 1-©12mm
Conexdo Elétrica Integrada 16 Vias
Método de Instalacdo Chao

. TemperaturadoAmbiente | 0~45°C
Amb\enlte " , Abaixo de 75%RH (Curto Prazo 95% RH).
Operacional Unidade do Ambiente | ger Condensacio
RequistosdeVibraggo | Abaixo de 0.5G (4.9m/s2)

Nivel de Ruido < 80dB (A)
Ap\icagéo Movimentagdo de Materiais, Montagem, Laser

® Dimensdes de Montagem da Base e
Dimensdes do Flange do Pulso:

(Unidade: mm)

135£0. 02

ok
()
S

2-M16 passante

2100

>\H
ﬁ,

—
R30 o
: s
g s - m] S
oLy : ] = »
I 3
N <

~—{
S

10-M8 profundidade 15

245H810 0%

® Area de Trabalho:
(Unidade: mm)

10535 219

16
™N

2511

1064
1057
850
o]
5

246 306
-

595
445
/

1017

710

1537

21805

212507%, o4

7-918 passante
escareador invertido
35, profundidade 3

S

00

2-28H8; " "2 oruncigad€ 10\ R

|
i
T

350 2-220H73% 2! passante

IISTAHL
liMeyer

Ponto P

Alcance do Ponto P

|BeSJBAIUN

U
Q
)
—~+

oelez|

OAllRI0QR|0D
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Série BRU - Robo Universal
BRU 60/2280B

Modelo BRU 60/2280B

Familia Universal
NUmero de Eixos 6 g
Motorizagao AC 2
Raio Maximo de Trabalho 2281mm )
=
Repetibilidade de Posicionamento | £0.06mm wn
Carga Maxima 55kg L
Peso 756kg
Classificagdo IP P40
il 150°/s J
12 150°/s
Velocidade 13 150°/s 3
Ma><|maNde 14 215/ E
Operagdo —+
J5 190°/s =
J6 280°/s QO
v
)1 +180° an
)2 +135~-126° ©)
Alcance Maximo J3 +55~-230°
de Movimento 14 +180°
J5 +120°
16 +360°
229N-
Torque de Carga L 1
do Eixo Permitida J5 229N-m
16 136N'm
4 2
Inércia de Carga J 32hgm
do Eixo Permitida J5 32Kgm?
2 n .
J 2Blem ® Area de Trabalho:
Configuracdo da Mangueira de Ar | 2-®10mm (UﬂidadE' mm)
Conexdo Elétrica Integrada 16 Vias ' N
Método de Instalacdo Chao L. S
100 1451 205 Q
. TemperaturadoAmbiente | 0~45°C ]
Ambiente Abaixo de 75%RH (Curto Prazo 95% RH). | O-
: ! F & RF). o
Operaoonal Umidade do Ambiente Sem Condensacdo =
RequisiosdeVibragto | Abaixo de 0.5G (4.9m/s2) QL
f_"
Nivel de Ruido <80dB (A) =
A p lica ¢ do m\?;/g\re;;éagadoeor\jé%i‘\igsa,‘ségnifle{zggi?r’)rmagéo de Metais O

2976

979
950

| ™ Ponto P

® Dimensoes de Montagem da Base e
Dimensdes do Flange do Pulso:
(Unidade: mm)

950
795

1809

v
B | 3 v ~
= / \
~ Alcance do
| T Ponto P
83 [ 47

4X2-930 passante, Simétrico 829
Escareador Invertido (53, profundidade 3 908 i 1050 .

2281

4-245HT;" ¥ profundidade 16

6-M8 profundidade 15,
simétrico

560

@

4x2-M20 passante

530
600
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Série BRU - Robo Universal
BRU 70/2180

Modelo BRU 70/2180

Familia Universal
Nimero de Eixos 6 g
Motorizagao AC E
Raio Maximo de Trabalho 2180.5mm M
=
Repetibilidade de Posicionamento | +0.06mm wn
Carga Maxima 70kg =
Peso 570kg
Classiﬂcagéo |P IP54./ P65 para o Pulso
1 175%/s
12 170°/s
Velocidade J3 178°/s | g
L\)/Iaxwrmaéde 14 260°/s ~
eragdo
S 15 25595 E
J6 350°/s Q
v
J1 +160° an
]2 +130°~-60° ©)
Alcance Maximo 13 +75°~-195°
de Movimento 14 +185°
15 +120°
16 +360°
294N- [
Torque de Carga 14 m A
do Eixo Permitida 15 294N'm 4
16 147N'm
4 2
Inércia de Carga J 28Kgm2
do Eixo Permitida J5 28Kgm
Z P
; 16 11Kgm ® Area de Trabalho:
Configuracdo da Mangueira de Ar | 1-®12mm (Unidade' mm) e .
Conexdo Elétrica Integrada 16 Vias ’ (@)
Método de Instalacdo Chdo =
) TemperaturadoAmbiente | 0~45°C Ponto P g
Ambiente Abaixo de 75%RH (Curto Prazo 95% RH).
A . bRH o . O
Operacional Umidade do Ambiente | sem condensacao / 1 vl =
RequstosdeVibragio | Abaixo de 0.5g (4.9m/s2) 3 7 7 — — Q
S g —
Nivel de Rufdo <80dB (A) B aln ( d do Ponto P =
Ap\icagéo Movimentagdo de Materiais, Montagem, Laser EE § / / \(ﬁ j \ = (@)
3 sl AN
A N W S
9 N \UsV N
® Dimensdées de Montagem da Base e B -
Dimensdes do Flange do Pulso: /
(Unidade: mm) 107 | 265N
589 388,
799 588
595
710
1537 2180.5
13520. 02
léi 2-M16 passante 2100 a2 p-1
| == sl <7
¢T3 = g
TN % R330 o| 1oVBpofingager3 3 g
g2 ; ) g S =
‘l—\ N 2 et
t/ 2-@8H8; 0 02 2etnaie g il
L aamarito 400 9
35, profundidade 3 150 2—2201{750'021 passante
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Série BRU - Robo Universal
BRU 90/2280B

Modelo BRU 90/2280B

Familia Universal
Nimero de Eixos 6 g
Motorizagdo AC =
Raio Maximo de Trabalho 2281mm )
=

Repetibilidade de Posicionamento |+0.06mm wn
Carga Maxima 90kg e
Peso 759kg
Classificacdo IP IP40

J1 125°%s ) |

12 105°/s -

) = U
Velocidade 13 258 Q
L\)/IéximaNde 14 915%/s =

eracao
peres 15 165°/s E
16 230°/s Q
v
J1 +180° an
2 +135~-126° o
Alcance Maximo J3 +55~-230°
de Movimento 14 4180°
15 +120°
16 +360°
321N-
Torque de Carga J4 .
do Eixo Permitida 15 321N'm
16 165N'm
4 52Kgm?
Inércia de Carga J gmz
do Eixo Permitida J5 52Kgm
45Kgm? A .
- - J6d gm ® Area de Trabalho:
Configuracdo da Mangueira de Ar - :

S g el (Unidade: mm)

Conexdo Elétrica Integrada 16 Vias (@)
Método de Instalagdo Chdo I 24

) TemperaturadoAmbiente | 0~45°C 00 [ 1451 208 g

Ambiente Abaixo de 75%RH (Curto Prazo 95% RH)
: ) : GRF & RA). o
Operacional Umidade do Ambiente | sem condensacio =
RequistosdeVibraggo | Abaixo de 0.5G (4.9m/s2) QO
—
Nivel de Rufdo < 80dB (A) =
. ~ Movimentagdo de Materiais, Paletizagdo, o
Ap lica Gdao Alimentacdo de Maquinas, Corte e Conformacéo de Metais - /
5 \\PomoP
® Dimensdes de Montagem da Base e REE! /
Dimensdes do Flange do Pulso: i
. o N
(Unidade: mm) S
18 - Alcance do
Ponto P
4X2-930 passante, simétrico L ‘
escareador invertido 53, profundidade 3 =
208 2281

4-24557;% * profundidade -

iy

2800

6-M8 profundidade 15,
simétrico

i@

4x2-M20 passante,

530
600
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Série BRU - Robo Universal
BRU 175/2700

Modelo BRU 175/2700

Familia Universal
NUmero de Eixos 6 g
Motorizag¢do AC E
Raio Maximo de Trabalho 2701mm D
=
Repetibilidade de Posicionamento [+0.06mm wn
Carga Maxima 175kg =
Peso 1100kg
Classificacdo IP IP65 /1P67 para o Pulso
J1 125°/s
J2 58S
Ve/IO.CIdade 13 120%/s E
L\)/Iaxwrmaéde 14 190°/s 3
eragdo
e 15 185%s E
16 250°/s QD
11 +183° VSI
]2 +85~-60° (@]
Alcance Maximo J3 +80°~-130°
de Movimento 14 1220°
15 +125°
16 +360°
1380N'm
Torque de Carga J4
do Eixo Permitida 15 1380N'm
16 735N'm
4 228Kgm?
Inércia de Carga J ng
do Eixo Permitida J5 228Kgm
196Kgm? A .
) cll ® Area de Trabalho:
Configuragdo da Mangueira de Ar |2-®12mm (Unidade' mm)
Conexdo Elétrica Integrada 16 Vias ’ ()
Método de Instalagdo Chdo 24
) Temperatura doAmbiente | 0~45°C o
Ambiente (=3
X " Abaixo de 75%R!_—| (Curto Prazo 95% RH). 783 O
Operacional Umidade do Ambiente | som Condensacio =
RequistosdeVibraggo | Abaixo de 0.5G (4.9m/s2) 330 Q
—
Nivel de Ruido <80dB (A) " 4 ~ =
Aplicacdo Movimentagdo de Materiais, Montagem 3 s %I-LE%@E (@)

Ponto P

Alcance do Ponto P

® Dimensdes de Montagem da Base e
Dimensdes do Flange do Pulso:
(Unidade: mm)

3005
'/\
1135

-
758

693
629.5
;0 |
®,
| 127

§- 724 passante
AL 242 S

30 40,05 _ 80 passante




WI“STAHL
V' illMeyer
Série BRU - Rob0 Universal

BRU 175/3200

Modelo BRU 175/3200

Familia Universal
Nimero de Eixos 6 g
Motorizacéo AC <
Raio Mé&ximo de Trabalho 3200mm )
Repetibilidade de Posicionamento |+0.06mm a
Carga Maxima 175kg o
Peso 1150kg
Classificacdo IP IP65 / IP67 para o Pulso
J1 110°/s
J2 100°/s
Velocidade 3 100°/s 3
MéximaNde 14 170°/s o
Operacdo 15 160°/s E—
16 220°/s Q
)1 +183° i
J2 +85~-60° o
Alcance Maximo JE] +80°~-130°
de Movimento 14 4220°
5 £125°
16 +360°
Torque de Carga )4 Ll
do Eixo Permitida 15 1380N-m
16 735N'm
Inércia de Carga )4 228Kgm”
do Eixo Permitida JS 228Kgm?
5 i ® Area de Trabalho:
Configuragdo da Mangueira de Ar | 2-®12mm (Unidade: mm)
Conexdo Elétrica Integrada 16 Vias @)
Método de Instalacdo Chdo o
. TemperaturadoAmbiente | 0~45°C o
Amb\en‘te ; Abaixo de 75%RH (Curto Prazo 95% RH). D-
Operacional Umidade do Ambiente | o Condensacio - 2
RequistosdeVibragzo | Abaixo de 0.5G (4.9m/s2) QD
Nivel de Ruido <80dB (A) ; g
Aplicacdo Movimentagdo de Materiais, Montagem = (@)

300

3537

. Ponto P
Alcance do Ponto P

1335

® Dimensdes de Montagem da Base e
Dimensdes do Flange do Pulso:
(Unidade: mm)

772

212075 "R 16
11-M125%18
112454

762

8-¢24 passante
FAled2 FS

B 2367
oo
=l g
: R550
B R3200 F —
180° - 6! =X 0°
- & e K )
o]/ 2220075 "' passante
g FLAL842 S
= L]
30 5 e i -
= 33 7 778 33 Ii P T
1 | i

|

@200h8.0 g7y




THIISTAHL
llMeyer

Série BRU - Robo Universal
BRU 220/2700

Modelo BRU 220/2700

376

Familia Universal
NUmero de Eixos 6 g
Motoriza¢do AC E
Raio Méximo de Trabalho 2701Tmm 0
Repetibilidade de Posicionamento | +0.06mm 3
Carga Méxima 220kg =
Peso 1100kg
Classificacdo IP IP65 / IP67 para o Pulso
] 120%/s
2 105%/s
Velocidade 13 110°%/s 3
e R T o
# I5 160°/s =
16 220°/s Q
U el
J1 +183° an
2 +85°~-60° o
Alcance Maximo J3 +80°~-130°
de Movimento 14 $220°
J5 +125°
16 +360°
1380N-
Torque de Carga J4 i
do Eixo Permitida 15 1380N'm
16 735N'm
4 .
Inércia de Carga J 228/t9m
do Eixo Permitida IE 228Kgm?
B -
) 196K ® Area de Trabalho:
Configuragdo da Mangueira de Ar | 2-®12mm (Umdade' mm)
Conexdo Elétrica Integrada 16 Vias ' (@)
Método de Instalacdo Chdo QOT
0~45°C
Ambiente Tem?eramradOAmmeme Abaixo de 75%RH (Curto Prazo 95% RH). s 8-
Operacional Umidade do Ambiente | oo condensacio 330 22 =
RequisitsdeVibragio | Abaixo de 0.5G (4.9m/s2) - QO
ps —~
Nivel de Ruido < 80dB (A) 8 ~ N\ Z =
Aplicacdo Movimentagdo de Materiais, Montagem, Soldagem = N\ e (@)
a % Alcance do Ponto P
@ Dimensdes de Montagem da Base e & =
Dimensdes do Flange do Pulso:
(Unidade: mm) 2 > e /E,
]
g \'\

160

520 17 ' passante
TR0 FS

1
CAITN 7‘1 Y _]

2200 18 o

AL
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Série BRU - Robo Universal

BRU 220/3100

Modelo BRU 220/3100

3505

1250
859.35
A—

Alcance do
® Dimensdes de Montagem da Base e A < %) P°”t°P
Dimensdes do Flange do Pulso: EE ﬁ;g
£
(Unidade: mm) 2005 | [\

725

794

940

2146

3140

Familia Universal
Numero de Eixos 6 g
Motorizagdo AC =
Raio Maximo de Trabalho 3140mm o)
Repetibilidade de Posicionamento +0.1mm a
Carga Maxima 220kg e
Peso 1610kg
Classificacdo IP IP54 /1P65 para o Pulso
1 110%s
J2 100%s
Velocidade 3 100%s E
S i o >
15 160%s » .
16 220°/s Q
J1 +180° 5
2 +85~-60° o
Alcance Maximo J3 +80~-85°
de Movimento 14 £200°
15 +125°
16 +360°
Torque de Carga 14 1280y
do Eixo Permitida J5 1380N-m
16 735N'm
Inércia de Carga )4 22805
do Eixo Permitida 15 228Kgm?
1& B ® Area de Trabalho:
Configuracdo da Mangueira de Ar | 2-®12mm (Unidade: mm)
Conexdo Elétrica Integrada 16 Vias A
Método de Instalagdo Chdo o
. TemperaturadoAmbiente | 0~45°C 350 1515 225 Q
Ambiente " Abaixo de 75%RH (Curto Prazo 95% RH). o
Operacional Umidade do Ambiente | sem condensacio 2
RequisitosdeVibragio | Abaixo de 0.5G (4.9m/s2) = Q
Nivel de Ruido <80dB (A) / g
Aplicacdo Movimentagdo de Materiais, Montagem ] , o
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Série BRU - Rob0 Universal
BRU 280/3200

Modelo BRU 280/3200

Familia Universal
Numero de Eixos 6 o=
Motorizagdo AC g
Raio Mé&ximo de Trabalho 3203mm o
Repetibilidade de Posicionamento |+0.1mm 3
Carga Méxima 280kg QL
Peso 1650kg
Classificacdo IP IP54 /P65 para o Pulso
J1 110%s
J2 100°%s
Velocidade 13 100°/s E
MéximaNde 14 170°/s 3
Operagao I TE E
J6 200°/s 2 QO
J1 +180° v&
12 +85~-60° o
Alcance Méaximo 13 +80~-85°
de Movimento 14 +£200°
J5 +125°
16 +360°
Torque de Carga I 1727N'm
do Eixo Permitida 15 1727N-m
16 950N‘m
Inércia de Carga )4 240Kgm?
do Eixo Permitida 5 240Kgm?
= il ® Area de Trabalho:
Configuracdo da Mangueira de Ar | 2-®12mm (Unidade: mm)
Conex3o Elétrica Integrada 16 Vias 0
Método de Instalacdo Chdo o
. Temperatura do Ambiente 0~45°C QL
Ambiente . . Abaixo de 75%RH (Curto Prazo 95% RH). O
Operacional Umidade do Ambiente | sem condensacio 2
RequistosdeVibraggo | Abaixo de 0.5G (4.9m/s2) Q
Nivel de Rufdo <80dB (A) z g
Aplicacdo Movimentagdo de Materiais, Montagem Ponto P o

3569
1250

1996
T

\ Alcance do

= Ponto P
2

® Dimensdes de Montagem da Base e
Dimensdes do Flange do Pulso: , g
(Unidade: mm)

710.5

121

789

2199

3203

o, ,,,,,,,@9%

P

0°
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Série BRU - Robo Universal

BRU 280/2850

Familia Universal
Numero de Eixos 6 g
Motorizagdo AC =
Raio Maximo de Trabalho 2851mm o)
Repetibilidade de Posicionamento | £0.1mm a
Carga Maxima 280kg Q.
Peso 1630kg
Classificacdo IP IP54 / IP65 para o Pulso
J1 110%s
2 100°/s
Velocidade IE 100°/s E
MaxwmaNde 14 170%s 6
Operagao —~
5 145°/s e =
J6 200°/s Q
11 +180° o
J2 +85~60° (@)
Alcance Méximo J3 +80~-85°
de Movimento 14 +200°
15 +1250
16 +360°
Torque de Carga 14 1727N-m
do Eixo Permitida J5 1727N-m
16 950 N'm
4 2
Inércia de Carga J 240Kgm
do Eixo Permitida J5 240Kgm?
> P
5 theu ® Area de Trabalho:
Configuracdo da Mangueira de Ar | 2-®12mm (Unidade' mm)
Conexdo Elétrica Integrada 16 Vias ' N
Método de Instalacdo Chao o
3 o Q
) TemperaturadoAmbiente | 0~45°C O
Ambiente [ Abaixo de 75%RH (Curto Prazo 95% RF). < o
Operacional Umidade do Ambiente | som condensacao = 1Y M =
RequisitosdeVibragio | Abaixo de 0.5G (4.9m/s2) QO
—+
Nivel de Ruido < 80dB (A) E E
Aplicacdo Movimentagdo de Materiais, Montagem | .‘V ‘l FOUOR (@)
= = R
S Il
8 S Alcance do
=] I \g Ponto P
. ~ z — LA \7
® Dimensdes de Montagem da Base e e
i o . ATV Ry
Dimensdes do Flange do Pulso: g :
(Unidade: mm) g 1903 350 =
495
516
ety i

"
ca]

[ee]

et
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Série BRU - Rob0o Universal
BRU 600/2850

Modelo BRU 600/2850

Familia Universal
NuUmero de Eixos 6 g
Motorizagao AC =
Raio Méaximo de Trabalho 2850mm o
=
Repetibilidade de Posicionamento | £0.15mm n
Carga Maxima 600kg =
Peso 3200kg
Classificagdo IP IP54
J1 90°/s
2 90°/s
Ve,Jolcidade 13 90°/s E
Ma><|ma~de 14 110°/s 8
Operagdo : . —
J 110°/s ﬁ
16 180°/s Q
I +180° 5
12 +90~-65° o
Alcance Méximo 13 +70~-30°
de Movimento 14 +360°
J5 +120°
J6 +360°
Torque de Carga L it
do Eixo Permitida J5 4090N'm
16 2235N'm
4 2
Inércia de Carga J 1080Kgm
do Eixo Permitida J5 1080Kgm?
16 705Kgm? ® Area de Trabalho:
Configuracdo da Mangueira de Ar | 1-®12mm (Unidade' mm)
Conexdo Elétrica Integrada 10 Vias ' @)
Método de Instalagdo Cho o
. TemperaturadoAmbierte | 0~45°C g
Ambiente 600 1300 330
0 pera cional Umidade do Ambiente | Below 75%RH (short-term 95%RH) No condensation . (@]
RequstosdeVibragio | Abaixo de 0.5G (49m/s2) ] 3
—
Nivel de Ruido <80dB (A) = =
: & Movimentacdo de Materiais, Paletizado, Montagem, s @
AD"CaQaO Corte e Conformacdo de Metais »\ o ~Alcance do (@)
& ‘ i} /" Ponto P
S | 4
& = 9 e -2 5)\\
i & Y ey - iy~ Y )
® Dimensdes de Montagem da Base e FANN e
Dimensdes do Flange do Pulso: gg® jr_
g ——
(Unidade: mm) ' /ERy
400 | 3}
706
719
782
s
- 2850 i

profundidade 15
2120730 018

110° 90°

70°

passante
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Série BRU - Robo6 Universal e Solda
BRUS 6/1400

Modelo

Familia Universa e Solda |
Numero de Eixos )
Matarizagao AC |
Raio Maximo de Trabalho 1405mm
Repetibilidade de Posicionamento |£0.05mm |
Carga Maxima akg
Peso 143kg |
Classificacao IP IP54
11 180%s (170%s)
]2 180%s (170%s)
Velocidade IE] 200%= ;JU
Maxtm_ahde |4 450°/s {.F
Operacao - = —
15 320%s N
16 450°/5(520°/5) g
11 +165° an
12 +155~-90° o
Alcance Maximo 13 +70~-200°
de Movimento 14 +170°
15 +120°
16 +360°
4 T
Tarque de Carga J BiRE
do Eixo Permitida s 9.8N'm
16 5.9Nm
: |4 0.6Kgm?
Inércia de Carga = ——
do Eixo Permitida 15 0.25Kgm*
5 0.06Kgm? A .
\ . s oKe | ® Area de Trabalho:
Configuracdo da Mangueira de Ar |/ | (Unidade' mm)
Conexdo Elétrica Integrada / ' - (R
Método de Instalacdo Montado po Chao, na Parede e/ou Peadurada | 83'; —- L 815 98 =
sy (oL Q
e Temperatura do Ambiente 0~457C
Ambiente = [ Abalka de 75HRH (Lo Prazo 95% RH), : 8-
Operacional Urmidade da Amblents | e cor 74 N Ia -2
ReqbtcsdeVibagio | Abaixo de 0.5G (4.9m/s2) 0 v 5]
- —t
Nivel de Rulda < 80dB (A) ! ;3 \ | . =
Aplicacao Soidagern, manutencdo de maquinas, montagem = L) i = - = o
B =
Zo = ¥
2T -l Ponto P
vy ; +J2
. - | —_— — |
® Dimensoes de Montagem da Base e o ] 5
. - = i ' Alcance do Pento P
Dimensoées do Flange do Pulso: E i[>
i i |
(Unidade: mm) ; . +13 3
2e g N
= B o950 | v _ S04.6
2007
1
180
450 A-M5 profundidade 8, - 1045 Lo 1405 o
GSH?;"' m2 Profundidade 7 [T~ Simetrico
: -
o35
| +4, 021 Profunifiggile 6 =
s @20HTy = Y650 Mh\ﬁ A
r.
i I
.=
T

A-p20 Passa n;e//

a

Motas!
Furo com rosca M20 na extremidade do corpe (didmetro pequeno: 17,5 mm)
A base do cliente utiliza fura de rosca M16 com parafuso M16 de rosca completa
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Série BRUS - Robo Universal e Solda

BRUS 8/1800

BRUS 8/1800

Familia Universal e Solda

NOmero de Eixos 6 g
Motpsac0 oC =
Raio Maximo de Trabalho 1818mm (1)
Repetibilidade de Posicionamento | £0.05mm i:,‘,
Carga Maxima 8kg 2
Peso 7 60ke
Classificagdo IP P54
i 150°%s
12 150°%s
Velocidade 13 160°/s ;_,U
Méximaﬂde 7! 360°/s =
Operacao 5 T S
16 360°/s g
1 +165° 5
J2 +155--90° (@]
Alcance Maximo 13 +80~-190°
de Mavimento 14 +185°
15 +120°
16 +360°
14 22N'm
Torque de Carga
do Eixo Permitida 15 16.5N:m
16 6.7N'm
Inércia de Carga 14 S
do Eixo Permitida | 15 0.35Kgm? )
5 01 kgrs ® Area de Trabalho:

Configuracdo da Mangueira de Ar |/ (Unidade' mm)

Conexao Elétrica Integrada (@)
Método de Instalac3o Montado no Chio, na Parede e/ou Pendurado 9
- 4728,_ o
o Temperaira doAmbients 4 — =
Operacional Umidade do Ambiente | cam Conde - ) 91
Requstcsdevibracao | Abaixo de 0.5G (4.9m/s2) [a¥]
- = ™~ e
Mivel de Ruido = 80dB (A) b 2
,&p”caf ao Soldagem, manutengao de maquinas, montagem (@]
\ ¢dQ w
el
o
IS
~
g3
® Dimensdes de Montagem da Base e
Dimensdes do Flange do Pulso: i Lhlcancedo ||
‘onto P
(Unidade: mm) BB
ol Tt
o
- B 53
ggﬂnﬂ- 02 profundidade 7 L
4-M5 profundidade 8, 380.7 —
simétrico ;
1458 o 1818
g
(=
aal
4-M20 passante,
simétrico f I rﬁ
L |

Notas: 300
Fura com rosca M20 na extremidade do corpo (didmetro pequeno: 17,5 mm)
A base do cliente utlliza furo de rosca M16 com parafuso M16 de rosca completa



