Série BRU - Robo Universal

BRU 2400/3760

Modelo BRU 2400/3760
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Familia Universal
Numero de Eixos 6
Motoriza¢do AC
Raio Maximo de Trabalho 3760.2 mm
Repetibilidade de Posicionamento | £0.3mm
Carga Maxima 2400kg
Peso 11390kg
Classificagdo IP P65 / Pulso IP67
] 20°/s
J2 12°/s
Velocidade 13 12°/s
s IR
15 19°/s
16 40°/s
J1 +180°
]2 +50 ~-85°
Alcance Maximo 13 +20 ~-120°
de Movimento 14 +360°
J5 £115°
16 +360°
Torque de Carga )4 2S00
do Eixo Permitida 5 29380N'm
16 8815N:m
Inércia de Carga )4 7560Kgm?
do Eixo Permitida J5 7560Kgm?
16 5350Kgm? ,
Medidas da Base 166051580 - ® Area de Trabalho:
Altura 3939mm (Unidade: mm)
Método de Instalacdo Chao 1507.5 690
Ambiente TemperaturadoAmbiente | 0~45°C R
Operacional Umidade do Ambiente | Abaixo de 95%RH b= ﬁ u//r;r»’:
RequistosdeVibraggo | Abaixo de 4.9m/s2 = Trajetoria Ponto P
Nivel de Rufdo Sem Ruido g & .
Consumo de Energia 20.5 kVA é -
® Dimensoes de Montagem e Externa: D 126¢
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X Trajetoria Ponto P

® Dimensdes de Montagem do flange:
(Unidade: mm)
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® Dimensdes de Montagem a base:
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